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安全指导 

 

 

 

 
安全指导 

 

设备的安装、启动和维修必须由经过专业培训并有经验的人员进
行。 
根据安装与操作说明的规定，受过培训的人员是指通过专业训练、
有知识、有经验，了解相关标准的人员。他们有能力判断分配给的
工作中潜在的危险。 
本设备的防爆型只能由经过特别培训的人员或被授权在危险区域
中处理防爆设备的人员操作。参见第11节关于防爆型阀门定位器的
维修。 
任何因工艺介质、操作压力或控制阀可动部件所引起的伤害均可采
取正确的措施手段加以防止。 
如果供气压力大引起气动执行器产生大的力或出现不能允许的动
作，则必须配置适当的空气减压阀来限制。 
阀门定位器安装后不能使排气孔朝上和堵塞。 
正确的运输和合理的存贮总是必要的。 
              

 

注意！ 

带CE标志的阀门符合94/9/EC(ATEX)和89/336/EEC(EMC)规范的要
求。在网站http://www.samson.de. 可浏览及下载合格证书。 
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选型  

 

 

型号代码      型号 3730-3-
防爆保护  

不带 

 II 2G EEx na IIC T6/II 2 D IP 65 T80℃ 
(ATEX) 
CSA/FM 本质安全/无火花 

 II 3G EEx na II T6 (ATEX) 
 

附件 

不带 感应式 

阀位开关 带 SJ2-SN 型 

不带 电磁阀 

SIL 4 24V DC 

不带 模拟 

阀位变送器 带 

不带 分体式 

阀位传感器 带 

EXPERT 
自诊断 

EXPERT+(增强版) 

铝 
外壳材质 

不锈钢 1.4581 

无 

指定漆色涂复 
特殊应用 

带¼-NPT 排气接口 

无 

特殊型 
IECEx 认证 
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版本修改  

 

 

阀门定位器软硬件版本修改 

旧版本 新版本 

1.10 

缺省设定支持 HART 协议的规格修订版 5。 

通过 TROVIS-VIEW 可以改变设定为 HART 修订版 6。 

修订版 6现在不支持 HART 工具 AMS 或手持式通信器。 

增加下列报警状态： 

代码 76 –非紧急模式 
代码 77 –程序加载出错 
显示最后一次初始化完成后的零点校正次数。 

对于“气关”型气动执行器的初始化， 

作用方向（代码 7）自动设定为反作用（增加/减少）。 

 

1.00 

代码 3，允许组态的激活周期延长到 120 秒。 

1.20 
 

1.10 

修改电子电路，没有增加新功能。 

1.30 

增加新的 EXPERT+增强版控制阀自诊断功能（代码 48） 

EXPERT+版本的阀门定位器具有扩展的自诊断功能。 

可以通过旋钮按键取消初始化运行。 

 

1.20 

可以自动检测发现阀位变送器（代码 37）和电磁阀（代码 45）。 

1.40 
 

1.30 

1.40 及以上版本可以通过 HART®通信使用 EXPERT+的所有功能。 
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版本修改  

 

 

 故障报警接点是由阀门定位器的故障状态“Failure“触发. 

如果代码 32 设定为“YES ”，也激活“功能检查 Function ”状态 
如果代码 33 设定为“YES”，也激活“需要维护 Maintenance required/要

求维护 Maintenance demanded”状态 

 “功能检查 Function check”状态可以设定用于 A1、A2 测试 

 最小/最大温度监测值可以再设定。 
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结构和工作原理 

 

 

1  结构和工作原理 
 

3730-3 型数字式电气阀门定位器作为气动

控制阀的重要附属装置，装配到气动控制阀

并用于按输入控制信号将阀位准确定位。由

控制系统或控制器来的输入控制信号作为

给定值 w，阀位（直行程或角行程）作为被

调参数和反馈量 x，阀门定位器将两者进行

比较，进而按一定规律输出信号 y给气动执

行器调节阀位。 

 

阀门定位器可以直接集成装配到 3277 型气

动执行器，或配置相应的安装件装配到符合

IEC 60534-6（NAMUR）标准连接方式的气动

执行器。 

 

若装配到符合 VEI/VDE 3845 标准的角行程

气动执行器上，需要一个对角行程进行转换

的连接轮。 

用于双作用（无复位弹簧）角行程气动执行

器，还需要增加一个反向输出气动放大器。 

 

3730-3 型数字式电气阀门定位器主要由带

微处理器的电子单元、模拟量电气转换器和

气动放大器以及阀位－电阻线性转换的阀

位传感器组成。 

 

标准型阀门定位器设计有三个数字输出接

点：一个用于定位器控制故障报警信号输

出，两个用于可组态的阀位软开关的阀位信

号输出。 

 

将气动控制阀阀位 x（直行程或角行程位

移）通过反馈杆和阀位传感器（2）转换为

电信号送给模拟 PD 控制器电路（3），这个

信号同时经 A/D 转换器（4）变为数字信号

给微处理器（5）。 

输入控制信号 w（如 4－20mA）也经由 A/D

转换器（4）送给微处理器（5），再经 D/A 

 

 

转换器（19）加到模拟 PD 控制器电路（3） 

上，并在此与阀位反馈量进行比较。 

在比较过程出现偏差情况下，模拟 PD 控制

器（3）的输出变化并由电气转换器（6）变

为气动控制信号，经气动放大器（7）放大

输出给气动执行器，增加或减少输出信号压

力使控制阀定位在输入控制信号对应的阀

位上。 

外部气源一路给气动放大器（7），另一路经

压力定值器（8）调压到适合电气转换器（6）

和电磁阀（12，选用件）的工作气源。在气

动放大器的输出气路上设置有过压及流量

定值器（9），可用于气动放大器气路吹扫，

有固定设定点并保持一定量的排气，保障气

动放大器正常工作。可以通过组态由软件限

制气动放大器的输出信号压力。 

输出气路还设置有输出气量调整 Q（10），

用于优化与不同气动执行器配合的定位控

制。 

 

串行接口 
 

阀门定位器配置有一个通讯接口，可供

SAMSON TROVIS-VIEW 软件组态和使用接口

软件从计算机 RS-232 接口经适配电缆传输

数据和参数。请参阅第 13 节。 

为了早期预测发现任何控制阀故障，可给阀

门定位器配备增强版控制阀自诊断软件

EXPERT+。可通过 TROVIS-VIEW 软件获取

EXPERT+对控制阀自诊断信息，或以 DTM 文

件形式传输控制阀自诊断信息。 

有关增强版控制阀自诊断软件 EXPERT+的

更多细节请见数据表 T 8388 ZH ;有关的软
件使用请见操作说明 EB 8388 ZH。 
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1.1  通信 
 

阀门定位器配有用于 HART® (HART=Highway 

Addressable Remote Transducer 高速通道

可选址的远程发送器)协议的通信接口，是

在输入控制信号 4至 20mA 直流信号回路上

叠加 FSK（移频键控）频率信号来传输数据。 

 

可使用手持式HART®通信器或带FSK调制解

调器的 PC 来建立通信和操作阀门定位器。 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  图 2·功能原理图 

结构和工作原理  

 

 

1.2  附加功能 
 

作为选用的附加功能，可给阀门定位器附加

一个用于强制排空的电磁阀、一个模拟阀位

变送器、一个感应式阀位开关（接近开关），

或选用分体式阀位传感器 

 

带电磁阀类型 
 

若电磁阀（12）的操作电压故障（失电），

电磁阀动作使电气转换器（6）的工作气源

排空到大气，使气动放大器无输入气动控制

信号，阀门定位器不工作致使气动执行器/

控制阀回复到故障-安全位置，而控制系统

的控制信号不对定位起作用。 
 

 

 

    

                      1    控制阀 

                      2    阀位传感器 

                      3    PD 控制器 

                      4    A/D 转换器 

                      5    微处理器μC 
                      6    电气转换器 

                      7    气动放大器 

                      8    压力定值器 

                      9    流量定值器 

                      10   输出气量调整 

                      11*  感应式阀位开关 

                      12*  电磁阀 

                      13*  模拟阀位变送器 

14   软件阀位开关 

     报警 1/2 

                      15   故障报警输出 

                           报警 3 

                      16   显示器 

                      17*  电磁阀控制 

                      18*  电气隔离 

                      19   D/A 转换器 

                      20   通讯接口 

                      21   HART 调制 

                      * 可选件 

 

串行 

接口 
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结构和工作原理 

 

 

阀门定位器带阀位变送器 
 

阀位变送器（13）是二线制变送器，阀位传

感器信号经微处理器处理，经阀位变送器输

出与阀位相对应的 4至 20mA 信号。 

由于阀位变送输出信号与阀门定位器输入

控制信号无关（阀门定位器最小输入工作电

流为 3.8mA），所以是受控阀位（直行程或

角行程）的实时信号。此外，阀位变送器输

出信号为小于 2.4mA 或大于 21.6mA 时，则

表示阀门定位器可能出现故障 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

带感应式阀位开关类型 
 

阀门定位器的传动轴装有一个可调整的金

属片，可使感应式阀位开关（接近开关）动

作。       

感应式阀位开关（11）是可选件，选择后接

至 A1。仍在工作的软件阀位开关点通向 A2。 
 

带分体式阀位传感器类型 

 
此种选择是应用在将阀门定位器与控制阀

分开安装方式，只将分体式阀位传感器装在

控制阀上。 

阀位信号 x是由电缆接至阀门定位器的，而

阀门定位器输出 y 是由外接气管路传到气

动执行器的。（只用于阀门定位器不带感应

式阀位开关时）。

 

 

 

 

1.3  技术数据 
阀门定位器 
行程，可调 直接装配到 3277 型气动执行器：3.6 至 30mm， 

按 IEC 60534-6 标准连接：3.6 至 200mm 或用于角行程气动执行器 24
O
至 100

O
。 

行程范围 在已初始化的行程或旋转角度内可调。 

行程最大可调比为 1：5。 

输入控制信号 W 信号范围：4至 20mA 二线制，带反向保护 

最小量程 4mA,静态破坏极限 100mA。 

最小电流 3.6mA 可显示，3.8mA 可运行。 

负载阻抗 ≤8.2V（相当于在 20mA 时 410Ω） 
气源 气源压力：1.4 至 7 巴（20 至 105psi） 

空气质量按 ISO 8573-1 2001 版：最大颗粒度和密度：4级， 

含油量：3级，露点：3级或至少低于最低环境温度 10K 

输出信号压力 0 巴至最高气源压力，通过软件可限制为 1.4/2.4/3.7±0.2 巴 

特性 

在操作软件上用户定

义可调 

线性/等百分比/反向等百分比/蝶阀线性/蝶阀等百分比/旋转阀线性/旋转阀等

百分比/V 型开口球阀线性/ V 型开口球阀等百分比 

最终的偏差≤1％。 

迟滞性（回差） ≤0.3％ 

灵敏度 ≤0.1％ 
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结构和工作原理  

 

 
传输时间 供气和排气可分别调整，最大至 240 秒。 

作用方向 可逆 

耗气量，静态 与气源压力无关，约 110 ln/h。 

输出气量 

  气动执行器充气 

  气动执行器排气 

 

在△P=6 巴：≥8.5m
3
(N)/h,在△P=1.4 巴：3.0m

3
(N)/h,Kvsmax[20℃]=0.09 

在△P=6 巴：≤14.0m
3
(N)/h,在△P=1.4 巴：4.5m

3
(N)/h,Kvsmax[20℃]=0.15 

允许环境温度 -20 至＋80℃，带金属电缆密封接头 -45 至＋80℃ 

防爆型要按照 EC 检验证书中的限制值。 

影响 温度：≤0.15％/10K     

气源；无 

振动：按 IEC 770 标准，最大 2000Hz 和 4g 时≤0.25％ 

电磁兼容性 遵守 EN 61000-6-2、EN 61000-6-3 标准和 NAMUR 推荐的 NE21 规范 

防爆保护  II 2 G EEx ia IIC T6/II 2 D IP 65 T80℃ 或 

 II 3 G EEx nA II T6/II 3 D IP 65 T80℃ 

IECEx ia IIC T6/IP54 和 IP65 T80℃ 

FM/CSA 本安 I,II,III 级，1区，A,B,C,D,E,F,G,T6 组 

FM/CSA 无火花 I 级，2区，A,B,C,D,T6 组 

防护等级 IP66/NEMA 4X 

通信（本机） SAMSON SSP 接口和串行接口适配器 

所需软件 TROVIS VIEW 带 3730-3 数据库模块 

通信（HART） HART®现场通信协议 

HART 频率范围内阻抗：接收 350 至 450Ω·发送 约 155Ω 

所需软件（HART） 用于手持式通信器：3730-3 的设备描述 DD 

用于 PC：符合规范 1.2 的 DTM 文件，适用于将阀门定位器集成到支持 FDT/DTM

概念（如 PACTware）的软件结构的应用中，其它集成（如 AMS、PDM）可选 

 

 

数字接点 
2个可组态的软件阀位开关，带反向保护，缺省设置按此表 

 

信号状态 

  没响应 

  响应 

 

非防爆型 

    无动作 

    导通（R=348Ω） 

 

防爆型 

    ≤ 1.2mA 

≥ 2.1mA 

1 个故障报警接点 

 

信号状态 

  没响应/无故障报警 

  响应/故障报警 

 

非防爆型 

    导通（R=348Ω） 

无动作 

 

防爆型 

    ≥ 2.1mA 

≤ 1.2mA 

 

工作电压 

 

阀门定位器型号代码中有.../9000，只用于接至 EN 

60947-5-6 标准的信号转换器。 

所有型号也能接至 PLC 的数字输入点（按 EN 61131 标

准），Pmax=400mW。 

 

只 用 于 接 至 EN 

60947-5-6 标准的信号

转换器。 
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U – 5.6V
4020Ω

结构和工作原理 

 

 

电磁阀              符合 IEC 61508 标准认证的 SIL 4 
输入 24VDC，反向保护，静态破坏极限 40V； 

 

电流 I=             (在 24V 时近似为 4.5mA) 

  

信号 信号“0”无励磁≤15V    信号“1”安全励磁≥19V 

使用寿命 > 5x10
6
开关次数 

依照 IEC 61508 标准和服

从在安全-相关系统执行 

按照安全功能要求的故障概率 PDF<2.8x10
-7
，可靠度等级 95%。

 

按照 IEC 61508-2 表 A1 的安全故障系数（SSF）大于或等于 0.99。 

相应于在安全-相关系统的执行容许硬件故障 1或 2个高至包括 SIL4 

模拟阀位变送器      二线制变送器 
供电电压 12 至 30VDC，反向保护，静态破坏极限 40V 

输出信号 4 至 20mA 

作用方向 可逆 

工作范围 行程范围的 100％，也可选故障指示为超出 2.4 或 21.6mA 

特性 线性 

滞后和高频干扰 同于阀门定位器 

其它干扰 同于阀门定位器 

故障指示 可在电流信号<2.4mA 或>21.6mA 时出现 

感应式阀位开关      SJ 2SN 型接近开关 
连接到符合 EN 60947-5-6 标准的隔离放大器，也可和一个软件阀位开关组合使用 

分体式阀位传感器       
额定行程 调整到与阀门定位器相同 

电缆 最长 10 米带 12x1 插头，挠曲性和阻燃性按 VDE 0472 设计，耐油和润滑剂及

其它腐蚀介质 

环境条件 允许温度：-60 至+105℃，防爆型按 EC 检验证书上的限值。 

抗振性：在 10 至 2000Hz 范围内高至 10g。 

防护等级 IP67 
 

材质 外壳：压铸铝 EN AC-AlSi12(Fe)(EN AC 44300)按照 DIN 1706 标准，镀铬或

喷漆 

特殊型不锈钢 1.4581； 

外部部件：不锈钢 1.4571 和 1.4301。 

电缆接头 M20x1.5，黑色聚酰胺 

重量 约 1.0kg 
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提示！ 
如果更换标准配置的反馈杆 M（连接销钉位
置 35），则新装的反馈杆必须能在全行程内
上下移动，以适配内部的阀位传感器。 
 

图 3• 反馈杆 M（连接销钉位置 35） 

装配到控制阀-安装件和附件  

 

 

2  装配到控制阀-安装件和附件 
 

阀门定位器可以直接装配到 SAMSON 3277 型

气动执行器，或装配到符合 IEC 60534-6

（NAMUR）标准连接方式（铸造支架或杆型

支架）的控制阀，还可以装配到按 VDI/VDE 

3845 标准连接的角行程气动执行器。 

为了连接不同的气动执行器，需要相应的安

装件和附件及其订货号在表 1 至表 5 中列

出。 

在装配连接阀门定位器时，重要的是确定行

程反馈杆和连接销钉位置一定要依照行程

表中所列的行程及要求。 

表上列出阀门定位器的最大可调整范围。在

控制阀上可实现的行程还取决于已连接销

钉和气动执行器所需的压缩弹簧。 

阀门定位器的标准配置是带反馈杆 M（连接

销钉位置 35）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

直接集成装配到 3277 型气动执行器的行程表 
气动执行器尺寸

〔cm
2
〕 

额定行程

mm 

阀门定位器可调行程范围

最小        最大 

需要的 

反馈杆 

指定的连接

销钉位置 

120 7.5 5 17.6 M 25 

120/240/350 15 7.5 35.4 M 35 

 

3277-5 型 

和 3277 型 

气动执行器 

700 30 10 50 M 50 
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装配到控制阀-安装件和附件 

 

装配到符合 IEC 60534-6（NAMUR）标准连接的气动执行器的行程表 
SAMSON 控制阀 其它控制阀/执行器 

 

〔cm
2
〕 

额定行程

mm 

行程 

最小       最大 

需要的 

反馈杆 

指定的连接

销钉位置 

60 和 120 
带 3510 型控制阀

7.5 3.6 17.6 5 17 

120 7.5 5.0 17.6 M 25 

120/240/350 15 7.5 35.4 M 35 

700/1400/2800 15 和

30/30 

10.0 50.0 M 50 

1400/2800 60 14.0 70.7 L 70 

1400/2800 60 20.0 100.0 L 100 

 

 

 

3271 型 

1400/2800 120 40.0 200.0 XL 200 

角行程气动执行器                         开启角度 24
O
至 100

O
 M 90

O
 

 

表 1        直接集成装配到 3277-5 型气动执行器，见图 4              订货号 
安装件         由于有效膜片面积 120cm

2
的气动执行器 1400-7452 

切换板(旧)用于气动执行器型号 3277-5xxxxxx.00（旧） 1400-6819 

切换板(新)用于气动执行器型号 3277-5xxxxxx.01（新） 1400-6822 

连接板用于附加电磁阀 G⅛ 
连接板(旧)用于气动执行器信号 3277-5xxxxxx.00（旧） ⅛ NPT

1400-6820 

1400-6821 

连接板(新)用于气动执行器型号 3277-5xxxxxx.01（新） 1400-6823 

 

 

气动执行器的 

附件 

提示：所有新版切换板和连接板只能使用在新的气动执行器（代码 01）。 
旧版与新版不能互换。 

连接板（6） G ¼：1400-7461 ¼ NPT：1400-7462 
或压力表安装块（7） G ¼：1400-7458 ¼ NPT：1400-7459 

 

阀门定位器的 

附件 压力表安装套件（8）（输出/气源） 不锈钢/黄铜 

1400-6950 

全不锈钢 

1400-6951 

表 2        直接集成装配到 3277 型气动执行器，见图 5                 
用于气动执行器 240、350 和 700cm

2
的安装件 1400-7453 

用于气动执行器“杆缩回”型或上膜片室加气

信号所需要的接管和带螺纹接头 

cm
2
           钢          不锈钢 

240       1400-6444     1400-6445 

350       1400-6446     1400-6447 

700       1400-6448     1400-6449 

带密封和螺纹的连接块 G ¼：1400-8811 ¼ NPT：1400-8812 

 

 

 

附件 

压力表安装套件（输出/气源） 不锈钢/黄铜 

1400-6950 

全不锈钢 

1400-6951 
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装配到控制阀-安装件和附件  

 

 

表 3       装配到符合 IEC 60534-6 标准的铸造支架 NAMUR 凸缘上或控制阀杆型支架上 

（杆直径 20 至 35mm）,见图 6                 
行程  mm 反馈杆 适用气动执行器 订货号 

7.5 S 3510 型控制阀上的 60/120cm
2
的 3271-5 型气动执行器 1400-7457 

5 至 50 不带（反馈杆 M

在基本型上） 

其它生产厂家的气动执行器 

和 3271 型气动执行器 

1400-7454 

14 至 100 L 其它生产厂家的气动执行器 

和 1400 cm
2
的 3271 型气动执行器 

1400-7455 

40 至 200 XL 其它生产厂家的气动执行器 

和 1400/2800 cm
2
的 3271 型气动执行器(120mm 行程) 

1400-7456 

30 或 60 L 1400 cm
2
的 3271 型气动执行器(120mm 行程) 

2800 cm
2
的 3271 型气动执行器(30 或 60mm 行程) 

1400-7466 

在 Emerson（艾默生）和 Masoneilan（梅索尼兰）直行程气动执行器上附加的安装架， 

按 IEC 60534-6 标准并根据行程所必需的安装套件。见上述行。 

1400-6771 

连接板 G ¼：1400-7461   ¼ NPT：1400-7462 
或压力表安装块（7） G ¼：1400-7458   ¼ NPT：1400-7459 

 

附件 

压力表安装套件（输出/气源） 不锈钢/黄铜       全不锈钢 

1400-6950         1400-6951 

 

表 4       装配到角行程气动执行器（VDI/VDE 3845 固定级 2的全部尺寸）见图 8和 9  
带随动夹具和

连接轮，不锈钢

托架 

VDI/VDE 3845 固定级 2的全部尺寸 

用于 3278 型 160/320cm
2
气动执行器 

用于 Camflex II 

1400-7448 

1400-7614 

1400-9120 

VDI/VDE 3845 固定级 2的全部尺寸， 

重型安装件用于 VDI/VDE 3845（1 级）重型类型 

1400-9244 

1400-9526 

  

安装件 

SAMSON 3278 型 160 cm
2
/VETEC S160 型和 R型 1400－9245 

连接板 G ¼：1400-7461   ¼ NPT：1400-7462 
或压力表安装块（7） G ¼：1400-7458   ¼ NPT：1400-7459 

 

附件 

压力表安装套件（输出/气源） 不锈钢/黄铜       全不锈钢 

1400-6950         1400-6951 

 

表 5       通用附件                
  

安装件 

用于双作用气动执行器的反向输出气动放

大器 

G ¼ 
¼ NPT 

1079-1118 

1079-1119 

电缆密封接头 M20x1.5   黄铜镀铬 1890-4875 

转换接头 M20x1.5 到½ NPT，铝 0310-2149 

用于感应式阀位开关的更换套件 1400－7460 

阀门定位器盖门内侧带的参数清单和操作

说明 

德语/英语（标准） 

英语/西班牙语 

英语/法语 

1990-0761 

1990-3100 

1990-3142 

 

 

 

附件 

增强版控制阀自诊断软件 EXPERT+激活密码 

（EXPERT+在订货时选择，由阀门定位器系列号指定） 

1400-9318 
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装配到控制阀-安装件和附件  

 

 

2.1  直接集成装配连接 
 

2.1.1  3277-5 型气动执行器 
 
所需的安装件及其带订货号的附件请参照
14 页上的表 1。 
注意 13 页的行程表！ 
 

120cm
2
气动执行器 

 

根据所配置阀门定位器型号，信号压力可通

过支架左侧或右侧的内孔气路传送到膜片

室。根据气动执行器的“气动执行器杆伸出”

或“气动执行器杆缩回”的故障-安全动作

位置（气源故障时控制阀关闭或全开）需要，

应先将切换板（9）装到气动执行器支架上，

根据阀门定位器左侧连接还是右侧连接将

切换板上相应的符号（在切换板上可见到）

调整到对准标记。 

 

1. 将连接板（6）或带压力表的压力表连
接块（7）装在阀门定位器上，并确认

两个密封圈（6.1）放置正确。 

2. 在阀门定位器背面取下排气孔的丝堵
（4）和连接块（6）上信号输出接口

“Output38”处堵头（5），或在压力表
连接块（7）上的堵头（5）。 

3. 将连接夹具（3）装到气动执行器杆上，
拧紧固定螺钉并确保螺钉拧在杆的凹

槽内。 

4. 对准信号连接口处，安装带有开口的底
板（10）（见图 4的左侧），并确认垫片

（14）已装好在气动执行器支架上。 

 

 

 

 

5. 15mm 行程：保持连接销钉（2）连在阀
门定位器背面的反馈杆 M（1）上的销

钉位置 35 处（出厂状态）。 

7.5mm 行程：将连接销钉（2）从反馈

杆的销钉位置 35 处取下，再连到销钉

位置 25 处并固定。 

6. 在阀门定位器背面的外壳凹槽嵌入密
封圈（15）。 

7. 把阀门定位器放在底板（10）上，使连
接销钉（2）搭在连接夹具（3）的上面， 

打开阀门定位器前盖，保持阀门定位器

传动轴在盖子或旋转开关的位置(见图

19)并相应调整反馈杆（1）。 

必须使反馈杆（1）由弹簧力紧靠在连

接夹具上。 

用两个固定螺钉将阀门定位器安装在

底板（10）上，在安装时要确认密封圈

（10.1）已嵌在中间板的孔上。 

8. 在支架另一侧装上盖板（11），要使排
气塞朝向下方，以便控制阀安装后能容

许可能的冷凝水排出。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

    
                                            EB 8384-3 ZH 2007 年 3 月版     17 

      

 
 

               

                符号 

 

             气动执行器 

                 杆伸出 

 

    左侧连接              右侧连接 

             气动执行器 

                 杆缩回 

 

 

                           左侧连接时 

                           信号压力输入   

                                        标记 

 

 

 

 

 

                       反馈杆 M 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                  底板的开口 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      气源 9        输出 38 

 

 

 

 

   

 

 

装配到控制阀-安装件和附件  
 

 

                     反馈杆 

                     螺母 

 气路切换板(9)       弹簧垫片 

                     连接销钉 

                     连接夹具 

                     排气丝堵 

                     堵头 

                     连接板 

                     密封圈 

                     压力表连接块 

                     压力表安装套件 

                     气动执行器的 

右侧连接时       气路切换板 

    信号压力输入     底板 

                     密封圈 

                     盖子 

                     垫片 

                     密封圈 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

              注意！ 
              必须使用安装附件中的连接板 
              （6）连接气源和输出。 
              不能将有螺纹的部件（如终端 
              接头）直接拧在阀门定位器外 
              壳上。 
 

 

 

 

图 4·直接集成装配·3277-5 型 120cm
2
气动执行器的信号压力
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装配到控制阀-安装件和附件 

 

 

2.1.2  3277 型气动执行器 
 

所需的安装件及其带订货号的附件请参照

14 页上的表 2。 

注意 13 页的行程表！ 

 

240 至 700cm
2
气动执行器 

 

阀门定位器可以装配到支架的左侧或右侧

上，信号压力经连接块（12）通到气动执行

器的膜片室。对于故障-安全动作“气动执

行器杆伸出”型的，由支架内部气路连接；

对于故障-安全动作“气动执行器杆缩回”

型的，要用外接管路连接。 

 

1. 将连接夹具（3）装到气动执行器杆上，

拧紧固定螺钉并确保螺钉拧在杆的凹

槽内。 

2. 对准信号连接口处，安装带有开口的底

板（10）（见图 4的左侧），并确认垫片

（14）已装好在气动执行器支架上。 

3. 对于 700cm
2
的气动执行器，将连接销钉

（2）从反馈杆 M（1）的销钉位置 35 处

取下，再连到销钉位置 50 处并固定。 

   对于 240 和 350cm
2
的 15mm 行程的气动

执行器，连接销钉（2）维持在反馈杆 M

（1）上的 35 销钉位置。 

4. 在阀门定位器背面的外壳凹槽嵌入密封

圈（15）。 

5. 把阀门定位器放在底板（10）上，使连

接销钉（2）搭在连接夹具（3）的上面， 

打开阀门定位器前盖，保持阀门定位器

传动轴在盖子或旋转开关的位置(见图

19)并相应调整反馈杆（1）。 

必须使反馈杆（1）由弹簧力紧靠在连接

夹具上。 

 

 

 

 

用两个固定螺钉将阀门定位器安装在底

板（10）上 

6. 以垫圈（16）在连接块（12）侧面的突

出部做标记，确认所选的气动执行器故

障-安全动作“气动执行器杆伸出”或“气

动执行器杆缩回”相应的符号是否已对

准标记。若需要调整，则取下三个固定

螺钉和连接块的盖，将垫圈（16）翻转

180 度，然后再把盖子复位。旧型号的

连接板见图 5下部，可通过改变切换板

（13）的位置使所选的气动执行器故障-

安全动作的符号对准标记。 

7. 正对着阀门定位器和气动执行器支架，

安装连接板（12）及其密封圈，用螺钉

（12.1）拧紧固定。对于“气动执行器

杆缩回”型的气动执行器，要拆下丝堵

（12.2）和装上外接信号管。 

8. 在支架另一侧装上盖板（11），要使排气

塞朝向下方，以便控制阀安装后能容许

可能的冷凝水排出。 
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  1   反馈杆       12.1 固定螺钉 

  1.1 螺母         12.2 丝堵或外接管 

  1.2 弹簧垫片          的接头 

  2   带动销钉     13   切换板 

  3   连接夹具     14   垫圈 

  10  底板         15   密封圈 

  11  盖子         16   垫圈 

  12  连接块 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  反馈杆 M 

 

 

      底板 

      上的开口 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          杆缩回    杆伸出 

            气动执行器杆 

 

 

 

 

      气 

      源                      杆缩回 

                              杆伸出 

 

                              标记 

 

 

 

 

 

装配到控制阀-安装件和附件 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                             气源 

                            

 

 

连接块（旧型号） 

带切换板（13） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 5·直接集成装配·3277 型 240、350 和 700cm
2
气动执行器的信号压力连接 
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2.2  按 IEC 60534-6 标准装配连接 
 

使用 NAMUR 托架即弯板（10）将阀门定位器

装配到气动控制阀上。 

 

所需的安装件及其带订货号的附件请参照
15 页上的表 3。 
注意 13 页的行程表！ 
 

1. 将两个螺拴（14）拧在阀杆连接器（9）

的托架（9.1）上，再在其上放置连接板

（3）并用螺钉（14.1）固定。 

对于 2800cm
2
和 1400 m

2
行程为 120mm 的气

动执行器： 

对于行程等于或小于 60mm 的，是将长连接

板（3.1）直接拧在阀杆连接器上。对于行

程超过 60mm 的，要先将托架（16）装上，

然后再将连接板（3）及螺拴（14）和螺钉

（14.1）装上。 

2. 按下列步骤将 NAMUR 托架即弯板（10）

装到气动控制阀上： 

   若装到铸造支架的 NAMUR 凸缘上，使用

M8 螺钉（11）和齿型垫片将弯板直接拧

紧在支架上。 

   若装到杆型支架上，要使用两个 U型螺

拴（15）固定弯板（10）。 

   要确认弯板（10）的合适位置，即当气

动控制阀在中间行程时，能使连接板（3）

的横槽处于弯板（10）的中间。 

3. 在阀门定位器上安装连接块（6）或带压

力表（8）的压力表连接块（7）。要确认

两个密封圈（6.1）放置正确。 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. 根据气动执行器有效膜片尺寸和控制阀

行程按照 13 页的表选择所需的反馈杆

（1）M、L或 XL 及连接销钉位置。 

   出厂标准配置为反馈杆 M和连接销钉位

置 35，若需要改变，或需要反馈杆 L或

XL，可按下述进行： 

5. 确定选择的连接销钉位置，将附件内提

供的较长连接销钉（2）固定好。 

6. 将反馈杆（1）装到阀门定位器传动轴上，

并用螺母（1.1）和弹簧垫片（1.2）固

定。 

 

提示！ 
如果已安装新的反馈杆（1），必须使其能在
上下两个方向能全范围移动。 
 

 

7. 将阀门定位器放到弯板上，使连接销钉

（2）插入连接板（3，3.1）的横槽内，

相应的调整反馈杆（1）。 

   用两个固定螺钉将阀门定位器拧紧在弯

板（10）上。 
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                                安装托架(16) 

                                用于 2800cm
2
 

                                行程≥60mm的 

          反馈杆 XL 和 L          气动执行器 

 

  1   反馈杆 

  1.1 螺母 

  1.2 弹簧垫片 

  2   连接销钉 

  3   连接板 

  3.1 连接板 

  6   连接块 

  6.1 密封圈 

  7   压力表连接块 

  8   压力表套件 

  9   阀杆连接器 

  9.1 托架 

  10  弯板 

  11  螺钉 

  14  螺拴 

  14.1 螺钉 

  15  U 型螺拴 

  16  托架                             注意！ 
 

  图 6·按 IEC 60534-6 标准装配连接 
 

 

装配到控制阀-安装件和附件 
 

 

 

 

                       杆型支架的连接 

                         杆直径 20...35mm 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   装配到铸造支架 

     的 NAMUR 凸缘上 

 

 

 

 

 

16 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

必须使用安装附件中的连接板 
（6）连接气源和输出。 
不能将有螺纹的部件直接拧在阀门定位器外壳上。 
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2.3  装配到 3510 型微流量控制阀 
 

使用弯板将阀门定位器装配到控制阀支架

上。 

 

所需的安装件及其带订货号的附件请参照
15 页上的表 3。 
注意 13 页的行程表！ 
 

1. 将连接夹具（3）放在阀杆连接器上，置

放角度合适后拧紧。 

2. 用两个螺钉（11）将弯板（10）固定在

支架上。 

3. 把连接块（6）或带压力表的压力表连接

块（7）装在阀门定位器上，要确认两个

密封圈（6.1）放置正确。 

4. 从阀门定位器传动轴上将标准配置的反

馈杆 M（1）包括连接销钉（2）一同取

下。 

5. 将连接销钉（2）固定在准备安装的反馈

杆 S（1）的销钉位置 17 处。 

6. 将反馈杆 S（1）装在阀门定位器的传动

轴上，用螺母（1.1）和弹簧垫片（1.2）

固定。 

7. 把阀门定位器放在弯板（10）上，将连

接销钉（2）插入连接夹具（3）的槽中，

相应的调整反馈杆（1）。 

   用两个固定螺钉将阀门定位器拧紧在弯

板（10）上。 
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  1    反馈杆 

  1.1  螺母 

  1.2  弹簧垫片 

  2    连接销钉 

  3    连接夹具 

  6    连接块 

  6.1  密封圈 

  7    压力表连接块 

  8    压力表套件 

  10   弯板 

  11   螺钉 

 

 

  注意！ 
  必须使用安装附件中的连接板（6） 
  连接气源和输出。 
  不能将有螺纹的部件直接拧在阀门 
定位器外壳上。 
 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  图 7·装配到 3510 型微流量控制阀 

装配到控制阀-安装件和附件 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

              反馈杆 

              S 
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2.4  装配到角行程气动执行器 
 

使用两对支架将阀门定位器装配到角行程

（旋转）的气动执行器上。 

 

所需的安装件及其带订货号的附件请参照
15 页上的表 4。 
 

 

在将阀门定位器装配到SAMSON 3278型角行

程气动执行器之前，先要在执行器传动轴端

部装上适配器（5）。 

 

 

提示！ 
在按下列步骤安装阀门定位器时，必须注意
角行程气动执行器的旋转方向！ 
 

 

1. 将连接夹具（3）放在开有槽口的气动执

行器传动轴上或放在适配器（5）上。 

2. 把连接轮（4）的平面侧对着气动执行器

放在连接夹具（3）上。按图 8所示，调

整并使在阀门关闭时的槽口位置与旋转

方向相对应。 

3. 用螺钉（4.1）和弹簧垫片（4.2）将连

接轮（4）和连接夹具（3）拧紧固定在

气动执行器传动轴上。 

4. 将二个底部支架（10.1）的弯面用螺钉

装在气动执行器壳体上（弯面朝内或朝

外，根据气动执行器尺寸而定），再将一

对上部支架（10）装上并固定。 

 

 

 

 

 

5. 把连接块（6）或带压力表的压力表连接

块（7）装在阀门定位器上，要确认两个

密封圈（6.1）放置正确。 

   对于双作用（无复位弹簧）的角行程气

动执行器，阀门定位器还需要一个反向

输出气动放大器，见第 2.5 节。 

6. 从阀门定位器的反馈杆 M（1）上拆除标

准配置的连接销钉（2），使用安装件中

提供的Φ5mm 金属连接销，将其拧入 90
O

销钉位置孔中。 

7. 将阀门定位器放在上部支架（10）并固

定。调整反馈杆（1）使连接销钉嵌入连

接轮（4）的槽口中（见图 9）。必须保

证在气动执行器旋转一半（转角中间值）

时，反馈杆（1）是与阀门定位器长边是

平行的。 

8. 将刻度盘（4.3）粘在连接轮上并使其箭

头方向指向阀关闭位置，便于已装的控

制阀可以容易地读取刻度。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
图 8 • 在 3278 型执行器上安装连接轮
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                 10.1 

 注意！ 
 必须使用安装附件中 
 的连接板（6）连接 
 气源和输出。 
 不能将有螺纹的部 
件直接拧在阀门定 
位器外壳上。                   控制阀逆时针 
                                方向开启 

                             槽口 

                           

 

 

 

 

 

 

 

 

 图 8 和图 9的图例 

 1   反馈杆                     控制阀顺时针 

 1.1 螺母                       方向开启 

 1.2 弹簧垫片 

 2   连接销钉 

 3   连接夹具 

 4   连接轮 

 4.1 螺钉 

 4.2 弹簧垫片 

 4.3 刻度盘 

 5   用于 3278 型的适配器 

 6.1 密封圈 

 7   压力表连接块 

 8   压力表安装套件 

 10  上部支架                    槽口 

 10.1 底部支架 

 

  图 9·装配到角行程气动执行器 
 

 

装配到控制阀-安装件和附件 
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2.5  用于双作用气动执行器的反向

气动放大器 
 

针对双作用气动执行器应用情况，要求阀门

定位器必须有两个不同方向的输出，必须装

配反向气动放大器。按 15 页的表 5通用附

件选择反向气动放大器的订货号。 

 

阀门定位器的输出信号压力从反向气动放

大器的 A1口接出。在所需气源压力范围内，

A1增加时，则在 A2口施加反向压力。 

并且 A1＋A2＝Z（气源） 

 

 

安装 
 

1. 按表 5选用的连接块附件（6）装到阀门

定位器上，要确认两个 O型密封圈（6.1）

放置正确。 

2. 在反向气动放大器附件中找出专用螺母

（1.3），将其拧入连接块（6）的开孔

中。 

3. 把垫圈（1.2）嵌入反向气动放大器的凹

槽，将两个专用空心螺钉（1.1）置入

连接孔 A1和 Z 中。 

4. 用两个专用空心螺钉（1.1）将反向气动

放大器拧紧固定在连接块（6）上。 

5. 使用螺丝刀（8mm 宽）将附带的过滤片

拧入连接孔 A1和 Z 中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提示！ 
不能将 3730 型阀门定位器上的密封塞
（1.5）从反向气动放大器上旋出。 
在使用密封塞时就不需要密封橡圈（1.4）
并可取下。 
 

 

信号压力连接 
 

A1：输出 A1 接至气动执行器的信号压力接

口，当压力增加时使控制阀开启。 

 

A2：输出 A2 接至气动执行器的信号压力接

口，当压力增加时使控制阀关闭。 

 

    在阀门定位器上，把执行器动作滑动开

关设置在 AIR TO OPEN（气开）。 

 

6. 在初始化完成后，将代码 16（压力限值） 

   设置为 OFF 

 

 

2.5.1 安装压力表 
 

参见图 10 进行安装，将压力表托架装到 A1

和 Z 接口。 

 

压力表        G¼        1400-7106 
托架          ¼ NPT     1400-7107 
 

用于气源 Z 和输出 A1的压力表在表 1 至表

4中列出。 
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       从阀门定位器方向看的视图 

        输出 38            气源 9 

               

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          

        至气动执行器的控制信号 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  图 10·安装反向气动放大器 
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1   反向气动放大器    6   连接块 

1.1 专用空心螺拴      6.1 O形密封圈 
1.2 垫片              6.2 螺钉 

1.3 专用螺母 

1.4 橡胶密封 

1.5 密封塞子 

1.6 过滤片 
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2.6  安装分体式阀位传感器 
 

安装分体式阀位传感器所需的安装件和附
件请参照 33 页上的表 6。 
阀门定位器的气动连接请见表 7。 
 

在采用分体式阀位传感器（行程检测反馈）

的阀门定位器类型，用安装板或托架将独立

的自带壳体的阀位传感器装到控制阀上，对

行程的信号测量方法与标准型阀门定位器

一致。 

阀门定位器可根据安装现场实际情况，分离

安装在墙上或支架管上。 

 

对于气动连接：必须将所选附件的连接
块（6）或压力表连接块（7）装在阀门定位

器的壳体上，要确认两个 O型密封圈（6.1）

放置正确（见图 6的下部右侧）。 

 

对于电气连接：10米长的带 12x1 连接插
头的连接电缆。。 

 

 

 

提示！ 请参照第 3.1 节和 3.2 节中有关气

动连接和电气连接的操作说明。 

操作、启动和设定请见第4部分和第5部分。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
图为分体式阀位传感器装在微流量 

 图 11        控制阀上与阀门定位器连接 

 

 

 

2.6.1 直接装配连接方式的阀位传

感器安装 
 

3277-5 型气动执行器（120cm
2
） 

来自阀门定位器的输出信号接到连接板（9，

图 12 左部）的信号接口并通过支架内部气

路送至气动执行器膜片室。 

首先要将连接板（9）装到气动执行器的支

架上。 

 

参见图 12 下部，设置故障-安全动作

位置，将连接板（9）上所选的“气动

执行器杆伸出”或“气动执行器杆缩回”

的符号对准标记。 

确认连接板（9）的垫片放置正确。 

    连接板（9）可选 NPT 或 G 螺纹接口。 

    螺纹接口的密封不能使用橡胶塞和方

形丝堵。 

 

 

 

 

 

 



 

    
                                            EB 8384-3 ZH 2007 年 3 月版     29 

  

 

 

3277 型 240 至 700cm
2
气动执行器 

 

对于故障-安全动作位置“气动执行器杆伸

出”型的气动执行器，信号压力接至气动执

行器支架侧面（使用支架内部气路）。 

对于故障-安全动作位置“气动执行器杆缩

回”型的气动执行器，信号压力连接到气动

执行器上膜片室。必须在支架接口上装一个

排气塞（附件）。 

 

安装阀位传感器 

1.  使反馈杆（1）保持在阀位传感器的运

动中间位置，从传动轴上拧下螺母

（1.1）和取下弹簧垫片（1.2）及反馈

杆（1）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
                                信号 
                                压力 
                                接口 
      

符号 
                                杆伸出 

                                   
      标记 
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2.  将阀位传感器（20）装到安装板（21）

上。 

3.  根据气动执行器尺寸和控制阀行程，按

14 页的行程表选择所需的反馈杆和连

接销钉（2）的位置。 

    阀门定位器出厂配置是传感器上带反

馈杆 M 和连接销钉位置 35。根据实际

需要，可将连接销钉（2）从 35 的位置

拆下并固定在所需的位置上。 

4.  把反馈杆（1）放在阀位传感器传动轴

上，放上弹簧垫片（1.2）。 

    一定要使反馈杆（1）保持在阀位传感

器的运动中间位置时拧上螺母（1.1）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

       排气塞 

                           1   反馈杆 

                           1.1 螺母 

                           1.2 弹簧垫片 

                           2   连接销钉 

气动执行器杆               3   连接夹具 

        杆缩回             9   连接板 

                           11  盖子 

                           20  阀位传感器 

                           21  安装板 

 
图 12·安装到 3277-5 型气动执行器（图左侧）和 3277 型气动执行器（图右侧）
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5.  将连接夹具（3）装到气动执行器杆上，

拧紧固定螺钉并确保螺钉拧在杆的凹

槽内。 

6.  把装有阀位传感器的安装板（21）放在

气动执行器支架上，将连接销钉（2）

位于连接夹具（3）的上部并要由弹簧

力使其靠紧。 

    用两个螺钉将安装板（21）固定在气动

执行器支架上。 

7.  在支架另一侧装上盖子（11），要确认

排气塞朝着下方，以便控制阀安装后能

容许可能的冷凝水排出。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.6.2  按 IEC 60534-6 标准装配连

接方式的阀位传感器安装 
 

参照 33 页的表 6和 7 选择所需的安装件和
附件及订货号。 
 

1.  使反馈杆（1）保持在阀位传感器的运

动中间位置，从传动轴上拧下螺母

（1.1）和取下弹簧垫片（1.2）及反

馈杆。 

2.  将阀位传感器（20）装到安装板（21）

上。 

 

对于 120、240 和 350cm
2
具有 15mm 行程的

气动执行器，标准出厂配置反馈杆 M和连接

销钉（2）固定在 35 位置处。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 图 13·按 IEC 60534-6（NAMUR）标准装配连接

1    反馈杆 

1.1  螺母 

1.2  弹簧垫片 

3    连接板 

9    阀杆连接器 

9.1  托架 

14   螺拴 

14.1 螺钉 

20   阀位传感器 

21   弯板托架 
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对于其它尺寸和行程的气动执行器，按 14

页上的表选择所需的反馈杆及连接销钉位

置。安装件中包括反馈杆 L和 XL。 

 

3.  把反馈杆（1）放在阀位传感器传动轴

上，放上弹簧垫片（1.2）。 

    一定要使反馈杆（1）保持在阀位传感

器的运动中间位置时拧上螺母（1.1）。 

4.  在阀杆连接器（9）的托架（9.1）上拧

入两个螺拴（14），再用螺钉（14.1）

把连接板（3）固定其上。 

5.  将带有阀位传感器的弯板托架放在铸

造支架的 NAMUR 凸缘上，要使连接销钉

（2）置于连接板（3）的横槽内，再用

螺钉将弯板托架固定在控制阀铸造支

架上 

 

2.6.3  3510 型微流量控制阀的阀位

传感器安装 
 

参照 33 页的表 6和 7 选择所需的安装件和
附件及订货号。 
 

1.  使反馈杆（1）保持在阀位传感器的运

动中间位置，从传动轴上拧下螺母

（1.1）和取下弹簧垫片（1.2）及标

准配置的反馈杆 M（1）。 

2.  将阀位传感器（20）装到安装板（21）

上。 

3.  从附件中选择反馈杆 S（1）并将连接

销钉固定在 17 的位置。 

把反馈杆（1）放在阀位传感器传动轴

上，放上弹簧垫片（1.2）。 

    一定要使反馈杆（1）保持在阀位传感

器的运动中间位置时拧上螺母（1.1）。 

 

 

装配到控制阀-安装件和附件 

 

 

4.  将连接夹具（3）放在阀杆连接器上，

调整好角度并拧紧。 

5.  将带有阀位传感器的弯板托架（21）装

在控制阀支架并拧紧固定。要确认连

接销钉（2）已滑入连接夹具（3）的

凹槽内。 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

                         1   反馈杆 

                         1.1 螺母 

                         1.2 弹簧垫片 

                         2   连接销钉 

                         3   连接夹具 

                         20  阀位传感器 

                         21  弯板托架 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 图 14·装配到微流量控制阀 

 

 



 

 
 
  32    EB 8384-3 ZH 2007 年 3 月版    
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2.6.4  角行程气动执行器的阀位传

感器安装 
 

参照 33 页的表 6和 7 选择所需的安装件和
附件及订货号。 
 

1.  使反馈杆（1）保持在阀位传感器的运

动中间位置，从传动轴上拧下螺母

（1.1）和取下弹簧垫片（1.2）及标准

配置的反馈杆 M（1）。 

2.  将阀位传感器（20）装到安装板（21）

上。 

3.  使用附件中Φ5mm 的金属连接销钉替

换下标配在反馈杆（1）上的连接销钉

（2），并将其拧入销钉位置90
O
的孔中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4.  把反馈杆（1）放在阀位传感器传动轴

上，放上弹簧垫片（1.2）。 

    一定要使反馈杆（1）保持在阀位传感

器的运动中间位置时拧上螺母（1.1）。 

 

按照第 2.4 节所述的装配标准型阀门定位

器步骤，更换阀门定位器，安装阀位传感器

（20）及其安装板（21）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

              1   反馈杆 

              1.1 螺母 

              1.2 弹簧垫片 

              2   连接销钉 

              20  阀位传感器 

              21  安装板 

 

 

 

 

 

 图 15·安装在角行程气动执行器上的阀位传感器 
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表 6            阀位传感器的安装件 订货号 

直接装配连接 用于 120cm
2
气动执行器的安装件，见图 12 左侧 1400-7472 

连接板（9，旧型号） 

用于 3277-5xxxxxx.00 型气动执行器 

G ⅛ 
⅛ NPT 

1400-6820 

1400-6821 

连接板（新）用于 3277-5xxxxxx.01 型气动执行器（新） 1400-6823 
120cm

2
气动执行器

的附件 
注：新的切换板和连接板只能用在新型号的气动执行器（代码 01）上。旧型号的和
新的连接板是不能互换使用的。 

直接装配 240、350 和 700 cm
2
气动执行器的安装件，见图 12 右侧 1400-7471 

按 IEC 60534–6 
(NAMUR)标准装配 

装配到 NAMUR 凸缘并带反馈杆 L和 XL 的安装件，见图 13 1400-7468 

装配到微流量控

制阀 
用于 3510 型微流量控制阀的安装件，见图 14 1400-7469 

VDE/VDI 3845 安装等级 2的所有尺寸，带连接夹具和连接轮及不锈

钢托架的安装件，见图 15 
1400-7473 

VDE/VDI 3845 安装等级 2的所有尺寸,重型 1400-9384 
装配到角行程 

气动执行器 

SAMSON 3278 型 160cm2/VETEC S160 和 R 型，重型 1400-9385 

表 7              阀门定位器附件 订货号 

连接块（6） 
G ⅛ 
⅛ NPT 

1400-7461 

1400-7462 

或压力表连接块（7） 
G ⅛ 
⅛ NPT 

1400-7458 

1400-7459 

压力表安装套件（8） 
G ⅛ 
⅛ NPT 

1400-6950 

1400-6951 

附件 

阀门定位器墙壁安装用托架 

注意！其它的安装件或由安装墙壁基础位置变化而提供。 
0309-0111 
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2.7  不锈钢外壳阀门定位器的安装 
 

不锈钢外壳阀门定位器所需的安装件是不

锈钢的或是非铝材质的。 

 

提示！ 
气动连接板可选不锈钢型的（订货号在下面
列出），压力表连接块和反向气动放大器是
不能用在不锈钢内。 
 

气动连接板(不锈钢)  G¼     1400-7476 
                    ¼NPT   1400-7477 
 

表 1 至表 5（14 页和 15 页）对于安装不锈

钢外壳阀门定位器有所限制。 

 

直接集成装配 
 

表 1和表 2中所有安装件都可选用，连接块

不能选用，不锈钢型的气动连接板通过内部

气路去气动执行器。 

 

按 IEC 60534-6 标准安装（NAMUR 凸缘或杆

型支架） 

 

表 3的所有安装件都可选用，连接板在不锈

钢内。 

 

装配到角行程气动执行器 
 

表 4的所有安装件除重型外都可选用，连接

板在不锈钢内。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.8  用于单作用气动执行器的吹扫

气功能 
 

阀门定位器的排气直接通到气动执行器的

弹簧膜室侧，用于内部防腐保护。 

应按照以下各项： 

 

直接集成装配到 3277-5 型气动执行

器（杆伸出 FA/杆缩回 FE） 

自动地提供吹扫气功能。 

 

直接集成装配到 3277 型气动执行器

（240 至 700cm
2
） 

FA： 拆下连接块上的丝堵12.2（19页图5），

安装接头和连接管到弹簧膜室的排气

接口。 

FE：自动地提供吹扫气功能。 

 

按 IEC 60534-6 标准安装（NAMUR 凸缘或杆

型支架）和装配到角行程气动执行器 

阀门定位器需要利用一个接口来连接吹扫

气管路，可使用转换接头适应不同管路。 

 

螺纹接头（M20x1.5）   G¼   0310-2619 
                      ¼NPT 0310-2550 
 

提示！ 
吹扫气使用 M20x1.5 接口后，意味着电气连
接只有一个接口了。 
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若应用其它控制阀附件排气到气动执行器

上（例如电磁阀、气动继动器、快速排气阀），

这个排气必须包括在吹扫功能内。需要在阀

门定位器上适配连接的管路装一个单向阀

进行保护，防止阀门定位器壳内的压力因周

围压力影响而上升和对阀门定位器造成伤

害。 
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连接 

 

 

3  连接 
 

3.1  气动连接 
 

警告！ 
阀门定位器外壳上气路螺纹不是设计用于
直接连接气源的！ 
 

必须将螺纹接头装在连接板或附件中的连

接块、压力表连接块上。气动接口可选择设

计¼NPT 内螺纹孔或 G¼内螺纹孔。 
可按惯例选用金属管和铜管或塑料软管。 

 

 

提示！ 
所供气源必须是干燥的和无油、无粉尘的，
必须遵守空气过滤减压阀的维护操作指导。 
在连接和供气前，必须仔细清洗吹扫所有气
源管路。 
 

 

若将阀门定位器直接集成装配到 3277 型气

动执行器上，阀门定位器输出压力去气动执

行器的连接是固定的。对于按 IEC 60534

（NAMUR）标准安装，信号压力可接到气动

执行器膜片室上下膜室的任一侧，这取决气

动执行器故障-安全动作位置“气动执行器

杆伸出”还是“气动执行器杆缩回”。 

对于角行程气动执行器，要按照制造商的规

格表来连接。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.1.1  信号压力表 
 

为了监视气源压力（SUPPLY）和信号压力

（OUTPUT），推荐安装压力表（见表 1至表

5中附件。 

 

3.1.2  气源压力 
 

所需的气源压力取决于工作范围和气动执

行器的动作方向（故障-安全位置）。 

工作范围被标注在铭牌上，可以是弹簧范围

或取决于气动执行器的信号压力范围；动作

方向用 FA 或 FE 表示，或用符号标注。 

 

气动执行器杆伸出 FA（Air to open ATO/

气开） 

 

故障-安全动作位置“阀关” 

（对于单座阀和角阀）： 

要求的气源压力＝工作范围值上限＋0.2

巴，最小 1.4 巴。 

 

气动执行器杆缩回 FE（Air to close ATC/

气关） 

 

故障-安全动作位置“阀开” 

（对于单座阀和角阀）： 

 

为了紧密关闭控制阀，其最大信号压力

pstmax 可按下列公式估算： 

 

 

pstmax＝F +                [巴] 

 

 

 

 

 

d
2
·π·∆p
   4·A 
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d   = 阀座直径〔cm〕 

∆p  = 控制阀上的压差〔巴〕 
A   = 气动执行器有效膜片面积〔cm

2
〕 

F   = 气动执行器工作范围上限〔巴〕 

注：1巴（bar）＝0.1MPa＝100kPa 

 

若找不到规格，可按下式粗算： 

 

需要的气源压力＝工作范围上限值＋1巴 

 

 

提示！ 
阀门定位器的输出信号压力（OUTPUT 38）
可通过代码 16 限制为 1.4、2.4 或 3.7 巴或
取消压力限制（MAX）。 
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 连接 

 

 

3.2  电气连接 
 

关于电气连接，必须遵守该设备使
用地国家有关的电气技术的规范
和防止事故规程。在德国，则是
VDE规范和雇工责任保险协会的事
故防止规程。 

 

以下标准适用于在危险区中的装配和安装： 
EN 60079-14 ：2003(VDE 0165 第 1 部分
/8.98)“用于爆炸性气体环境的电气装置”
和 EN 50281-1-2：1999(VDE 0165 第 2 部分
/11.99)“用于有可燃性粉尘存在环境的电
气装置”。 
对于本质安全型电气装置的内部连接，按
EC 认证检验证书中所列允许的最大值（Ui
或 UO；Ii或 IO；Pi或 PO；Ci或 CO；Li或 LO）。 
 
对于 EEx nA（无火花）类型的设备适用 EN 
50021(1999)标准：只允许在安装、维护和
修理工作期间连接、关断和改变线路。 
对于 EEx nL（能量限制）类型的设备适用
EN 50021(1999)标准：在正常操作条件下可
开关这类设备。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

对于 EEx nL IIC 能量限制型设备的内部连
接，适用列在合格证上或合格证补遗上的所
允许的最大值。 
 
警告！ 
必须按照列于证书上的端子连接，改变电气
端子的分配可能导致防爆保护无效！ 
不要损坏内部或在壳体上的涂瓷螺丝。 
 

 

有关选择电缆和电线的注意事项： 
安装本质安全回路，遵守 EN 60079-14：
2003(VDE 0165 第 1 部分)标准的第 12 节。 
运用多芯电缆或运用超过一个本安回路的
电线，适用此标准 12.2.2.7 节。 
当连接设备的电缆超过两根时，要装上另一
个电缆密封接头，没使用的电缆密封接头必
须用塞子封住。当设备所在环境温度低于
-20℃时，必须使用金属的电缆密封接头。 
 

 

电缆接入 

电缆进入带 M20x1.5 电缆密封接头，箝位范

围 6-12mm。 

若需要，另有一个 M20x1.5 的螺纹接口用于

增加的连接。 

接线端子设计适用0.2至 2.5mm
2
截面电线， 

抗拉紧最小 0.5Nm. 
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输入控制信号（给定值）的电线必须接到阀

门定位器内部接线端子的 11 和 12，只能是

电流信号！ 

若输入控制信号超过 22mA，LC 将显示

OVERLOAD 的警告。 
 

警告！ 
如果错误连接电压源，仅仅约 7V 电压（正
负极性接反时仅约 2V 电压）就能损坏阀门
定位器。 
 

一般情况下不需要将阀门定位器连接地线，

若需要，可接至设备内部。 

根据需要类型，阀门定位器配置感应式阀位

开关（接近开关）或电磁阀。 

阀位变送器用于二线制仪表回路，通常电源

24VDC。考虑到回路线路电阻及压降，在阀 

 

 

 

 
         

选用件               

 

 

 

 

 

 

 

 

                             

 

 
 

                      mA        A3        
        电磁阀     输入控制信号   故障报警 

 

 

  图 16·电气连接 

连接  

 

 

位变送器端子上的电压可以在 12 至 30VDC

之间。 

接线端子排列和标号见图 16，或见接线端

子排上的图标。 

 

提示！使阀门定位器能够运行的最小允许输

入控制信号电流不能低于 3.8mADC。 

 

附件： 

塑料电缆密封接头 M20x1.5： 

    黑色             订货号 8808-1011 

    蓝色             订货号 8808-1012 

镀铬黄铜             订货号 1890-4875 

转换接头         M20x1.5 转½NPT 
铝，粉末涂复         订货号 0310-2149 

 

 

 

 
 

 

                   选用件 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                   二线制变送器供电单元 

                   仅用于选用件的 

                   阀位变送器 

 

 

隔离放大器 

按 EN 60497-5-6 标准

    阀位开关 

A2        A1 
软件开关    软件开关

            或 

            接近开关
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3.2.1  隔离放大器 
 

对于阀位开关的使用，必须在其输出回路中

使用隔离放大器。为了确保阀门定位器运行

的可靠性，隔离放大器必须符合 EN 

60947-5-6 标准规定的输出回路限制值。 

如果阀门定位器安装使用在危险区内，必须

遵守相关规范。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
    

    在非危险区中连接 

 

 
                                    4 至 20mA 

 
      控制器/控制站 
 

 

 

 
    在危险区中连接 

 

 

 
       控制器/控制站            Ex隔离放大器 

 

 

 

 

 
图 17·连接及 FSK 调制解调器 

 

 

 

3.2.2  建立通讯 
 

PC 和阀门定位器之间的通信（经 FSK 调制

解调器或手持式通信器，如需要，使用隔离

放大器）是基于 HART 通信协议的。 

 

Viator 型 FSK 调制解调器 

RS 232 EEx ia     订货号 8812－0129 

RS 232 非 ex      订货号 8812－0130 

PCMCIA 非 ex      订货号 8812－0131 

USB 非 ex         订货号 8812－0132 

 

如果由于回路中的负载使控制器或控制站

的回路供电电压变得太低，需要在控制器与

阀门定位器之间加装隔离放大器（连接与在

危险区连接的阀门定位器相同，见图 17）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
           安全区       危险区 

 

        

 

 

 

 

 

 
     手持式通信器 

     或第二个 FSK 调制解调器（防爆） 

 

 

手持式通信器 

或第二个 FSK 调制解调器 
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如果阀门定位器使用在危险区，要使用防爆

保护的隔离放大器。 

 

借助 HART 通信协议，所有控制室和在回路

中连接的现场设备通过各自地址点对点或

标准总线（多支路）是可以单独连续使用的。 

 

点对点： 

 

总线地址/轮流检测地址必须设定为 0。 

 

标准总线（多支路） 

 

在标准总线（多支路）模式中，阀门定位器

跟随模拟量电流信号（输入控制信号）如同

点对点通信。这种操作模式适用阀门定位器

的分程控制（串联连接）。总线地址/轮流检

测地址应在 1至 15 的范围内。 

 

 

 

 

 

 

提示！ 

 

当过程控制器/控制站输出与 HART 不兼容

时，可能产生通信错误。 

 

为了适配，可将 Z盒（订货号 1170-2374）

装在输出与通信接口之间。 

 

在 Z盒上压降 330mV（在 20mA 时 16.5Ω）。 
 

另外，可将 250Ω电阻串接和在模拟量输出
端并接一个 22μF 电容。注意在此情况下，
控制器输出负载将增加。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
      控制器/控制站 

 

 

 
 图 18·输出信号适配 
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4  操作 
 

提示！ 
运行和启动的概要见 66 页的第 8节。附在
阀门定位器内的简要说明也包含相同内容。 
 

 

4.1  使用调整和显示 
 

旋钮按键 

主要使用一个旋钮按键操作阀门定位器。 

转动旋钮按键   就可选择和设置组态代

码、参数和数值，按下   确认键入。 

 

滑动开关 AIR TO OPEN 或 AIR TO CLOSE 

AIR TO OPEN 用于信号压力增加时控
制阀开启 

AIR TO CLOSE 用于信号压力增加时
控制阀关闭 

信号压力为阀门定位器输出的气动信号，并

送到气动执行器。 

对于双作用的角行程气动执行器，阀门定位

器增加反向气动放大器（2.5 节）：滑动开

关置在“AIR TO OPEN”。 

 

检查核对： 

在顺利完成初始化后，检查核对阀门定位器

上的显示：在控制阀全关情况显示为 0％；

在控制阀全开情况显示为 100％。如果不

符，需要改变滑动开关位置，并再次进行初

始化。 

 

 

 

 

 

 

在初始化前置好滑动开关位置，完成初始化

后，改变滑动开关位置对阀门定位器的操作

没有影响。 

 

输出气量限制 Q 
 

对于适配不同尺寸的气动执行器，可调整输

出气量限制 Q，有两个固定的设置点取决于

气路如何接到气动执行器（见 47 页第 5.2

节）。 

 

显示 
 

当阀门定位器通电后启动的第一时间内自

动进行自检测（交替显示 tEStinG）。 

LC 显示器指示出被指定的参数、代码和功

能的符号。 

在手动   或自动   操作模式中，依靠符号

（＋/－）和数值用棒形图指示出控制偏差。

棒形图的一个格代表 1％的控制偏差。 

 

如果设备没有完成初始化（见 4.3.1 节），

棒形图不指示控制偏差，而是指示反馈杆相

对阀杆/轴的偏转角度，棒形图的一个格对

应大约 5
O
的偏转角度。 

 

如果棒形图的第五个格闪动（显示的数值大

于 30
O
），就超过了允许的转角，必须去检查

反馈杆及其连接销钉位置。 
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                                        显示 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                     故障/出错      手动操作 

 

 

                     指定的 

                     阀位 

参数 

 

 

                     阀位开关 

                     报警 1 

 

                              允许组态 

 

 

 

 

                       初始化键       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  图 19·显示和使用操作 

操作  

 
 

 

及其含义 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

自动操作     代码 

 

                  棒形图用于 

                  控制偏差 

或反馈杆位置 

                  

                  单位 

 

                  阀位开关 

                  报警 2 

 

           故障-安全动作位置 

           已激活 

 

 

盖子 

或旋转开关    接近开关的金属片 

                              

                              SSP 接口 

 

                              滑动开关 

                              用于气动执行器 

                              故障-安全动作 
                             (控制阀气开/气关) 

 

                              输出气量限制 

 

 

 

                              旋钮按键 

 

 

 

AUtO 自动模式 MAX 最大范围 SUb 替换校验 

CL 顺时针方向 NO 不能使用 tESinE 初始化进行中 

CCL 逆时针方向 NOM 额定行程 YES 可以使用 

Err 出错 ON 开 ZP 零点校验 

ESC 退出（取消） OFF 关  增加/增加（正作用） 

HI ix 大于 21.6mA OVERLOAD w 大于 22mA  增加/减少（反作用） 

LO ix 小于 2.4mA RES 复位  

LOW w 太低 RUN 启动  

MAN 手动模式 SAFE 故障-安全动作位置  

闪动  控制的操作 

闪动  没有初始化 

需要维护/

要求维护 
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4.2  确认和选择参数 
 

在 71 页的第 12 部分中，带有星号标记“*”

的代码必须要在关联参数代码 3 先激活后

才能组态，按下述进行。 

 

                    代码 3 

 

                    不允许组态 

 

 

                      

 

                    允许组态 

 

 

 

从当前显示，转动    直至代码 3 和

OFF 出现在显示上。 

    按一下    确认，代码 3号在闪动。 

 

    转动    使 ON 出现。 

    按一下    确认。 

 

在显示上出现符号    指示，说明已允许组

态。 

现在可以转动    旋钮按键，按照任何需要

的次序来调整控制阀的代码、参数和数值，

再按一下    进行设定确认。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提示！ 
要取消在某一个代码下刚输入确认的数值，
要转动   直至 ESC 在显示上出现，并按一
下    进行确认即取消了上一个输入。 
 

 

                    取消设定 

 

 

 

 

 

提示！ 
如果在 120 秒内没有输入设定组态动作，阀
门定位器自动将允许组态转为不允许组态，
且显示恢复至代码 0。 
 

 

在71页12部分的代码表列出所有可调整的

参数以及缺省设置值。 

 

 

提示！ 
将阀门定位器装配到控制阀上以及设置好
故障-安全动作位置（滑动开关）和输出气
量限制之后，就可以适应标准状态下的使
用，按初始化键后，可保证阀门定位器的最
佳运行（见 49 页第 5.6 节）。 
此时，阀门定位器是按缺省值运行的，若需
要，则进行再设定组态（见 59 页第 5.9 节）。 
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4.3  操作模式 
 

4.3.1  自动和手动操作模式 
 

在初始化前： 

如果阀门定位器还没有被初始化，则不能选

择 AUtO 自动操作模式。 
控制阀可以由阀门定位器手动定位。 

为此，顺时针转动    直至代码 1 显示出

现，然后按一下    进行确认代码 1。 

 

 

 

 

 

 

如果代码号和手形符号    在闪动，再按一

下    后，控制阀就可以用手动定位了。 

 

 

在初始化后： 

在 MAX、NOM 或 MAN 模式下成功初始化（见

5.6 节）之后，阀门定位器处于自动操作模

式   。 

 

 

                    缺省 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

操作  

 

 

切换到手动操作模式 
 

在代码 0 显示下，按一下    ，显示出现

AUtO，代码 0闪动。 
转动    直至显示出现 MAN。 
 

 

 

 

 

 

按一下    确认，切换到手动操作模式   。 

 

自动/手动切换是平滑无扰动的，切换后的

手动操作模式操作点是自动操作模式下最

后时刻的给定值。 

此时的阀位为％显示。 

 

 

调整手动给定值 
 

 

 

 

 

 

转动    直至代码 1显示出现。 

再按一下   确认，代码 1开始闪动。 

当代码 1闪动时，可以转动    使控制阀移

动到需要的阀位，转动   并继续，直到阀

门定位器输出压力变化和控制阀有反应。 

如果在两分钟内旋钮按键没有动作，阀门定

位器返回手动操作模式下的代码 0。 

 

从手动操作模式切换到自动操作模式过程

与上述情况相同。 

首先，必须使阀门定位器回到代码 0并设定

至 AUtO 进行确认。 
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4.3.2  SAFE－故障-安全动作位置 
 

如果要将控制阀移动到故障-安全动作位

置，按如下进行； 

 

选择代码 0，按一下    ，显示出现 AUtO
或 MAN，代码 0开始闪动。 
 

转动    直至显示出现 SAFE。 
 

 

 

 

 

 

按一下    确认这个设置。 

SAFE 操作模式被选择，故障-安全动作位置
的符号 S显示出现。 

 

提示！ 
控制阀移动到故障-安全动作位置。 
 

 

一旦阀门定位器完成初始化，此时的阀位按

％数字显示。 

 

如果需要将控制阀从故障-安全动作位置返

回到正常工作模式 AUtO 或 MAN，要激活代
码 0后按   确认。 

 

当代码号闪动时，转动    切换到所需的操

作模式。 

按一下   进行确认。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5  启动和设定 
 

提示！ 
运行和启动的概要见 66 页的第 8节。附在
阀门定位器内的简要说明也包含相同内容。 
 

 

连接气源（Supply 9），按 3.1 节所述

确认气源压力。 

适用的 4至 20mA 输入控制信号（接线

端子 11 和 12）。 

对于带电磁阀类型，电磁阀激励电压

要大于19VDC并已接在接线端子81(+)

和 82(-)。 

 

 

警告！ 
提供的信号压力可能导致气动执
行器杆移动，要防止事故和受伤！ 

 
 
 
提示！ 
阀门定位器在启动阶段用一个短的时间自
动执行测试，启动阶段里现场操作是不受限
制的，而写入通路被限制。 
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5.1  确定故障-安全动作位置 
 

使阀门定位器来适配气动执行器的动作方

向，设定滑动开关到 AIR TO OPEN 或 AIR TO 

CLOSE。 

AIR TO OPEN 气开＝信号压力使控制阀开

启，对于故障-安全动作位置：气动执行器

杆伸出/控制阀关闭。 

AIR TO CLOSE 气关＝控制压力使控制阀关

闭，对于故障-安全动作位置：气动执行器

杆缩回/控制阀全开。 

在初始化前置好滑动开关位置，完成初始化

后，改变滑动开关位置对阀门定位器的操作

没有影响。 

 

5.2  设定输出气量限制 Q 
 

输出气量限制 Q 用于适配不同尺寸的气动

执行器。 

 

对于行程时间小于 1秒的气动执行器，

如有效膜片面积小于 240cm
2
的直行程

气动执行器，设定为限制气量（MIN ）。 

    对于行程时间大于等于 1 秒的气动执

行器，设定为不需要气量限制（MAX）。. 

 

在 SAMSON 气动执行器中，输出气量限制 Q

设定什么位置也取决于有多少控制压力加

到气动执行器上。 

用于气动执行器驱动信号压力接口在

侧面的，（如 3271-5 型）输出气量限制

Q设置为“SIDE”。 

用于气动执行器驱动信号压力接口在

背面的，（如 3277-5 型）输出气量限制

Q设置为“BACK ”。 
 

 

启动和设定  

 

 

对于其它厂家的气动执行器，总是设置在

“SIDE”。 

概要 · 输出气量限制Q位置*  

信号压力 

传送时间 
< 1 s  ≥1 s  

侧面连接 MIN SIDE MAX SIDE  

背面连接 MIN BACK MAX BACK  

*不能设置在中间位置 

 

 

提示！ 

在输出气量限值重新设置之后，阀门定位器

要重新初始化。 

 

5.3  显示可视方向调整 
 

若适配控制阀后。阀门定位器 LCD 显示可视

方向不对，数据倒着显示，可通过组态将阀

门定位器显示可视方向调整 180
O
。 

显示可视方向调整按下述进行： 

 

 

                   对于右侧气动连接 

                   的可视读数方向 

 

 

 

                   对于左侧气动连接 

                   的可视读数方向 

 

 

 

转动   直至代码 2显示出现，按一下   

进行确认，代码 2开始闪动。 

转动   直至显示可视方向为所需方

向，然后按一下   进行确认。 
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5.4  输出信号压力限制 
 

为了防止最大的气动执行器输出力对控制

阀造成损坏，可对阀门定位器输出信号压力

进行限制。选择代码 3确认允许组态后，然

后访问代码 16，可根据需要设置限值为

1.4、2.4 或 3.7 巴。 

在初始化期间，当设置故障-安全动作位置

为“AIR TO OPEN 气开”的，其所需限值可

以自动地确定。 

 

5.5  检查阀门定位器行程 
 

为了检查机械连接和所需的行程，在阀门定

位器手动模式下，用手动给定将控制阀走完

全行程。 

 

                   代码 0 

                   选择操作模式 
                   缺省 MAN 
 

 

                   代码 1 

                   使用旋钮按键的控制 

                   阀阀位显示，示出的 

                   为转角。 

 

1.  转动    直至代码 0显示出现，然后按

一下    进行确认。 

 

2.  转动    直至 MAN 显示出现，即手动操
作模式，按一下   进行操作模式确认。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.  转动    直至代码 1显示出现，按一下   

进行确认。 

 

4.  控制阀阀位按照转动    的值受控，直

至走完全行程，可以检查此时的行程/

转角。 

    如果显示的行程/转角超出允许的 30
O

数值，且右外侧或左外侧的棒形图也闪

动，此种情况，需要按第 2节所述检查

反馈杆和连接销钉位置。 

 

提示！ 
如果所选的连接销钉位置小于选用行程，阀
门定位器切换到 SAFE 模式，控制阀移动到
故障-安全动作位置（见第 44 页第 4.3.2
节）。 
 

5.  按 5.6 节所述初始化阀门定位器。 
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5.6  初始化 
 

在初始化期间，阀门定位器自适应控制阀的

摩擦力和驱动信号压力要求。 

型式和自适应程度取决于设定初始化模式

（见 5.6.1 节）。 

MAX 是对于最大额定行程初始化的缺省设
定。 

 

如果代码 3已确认允许组态，可通过代码 6

改变到其它初始化模式。 

 

如果阀门定位器已经初始化了一次，将自动

地转到施加输入控制信号后所处的操作模

式，相应的显示为代码 0状态。 

 

 

 

 

 

 

 

启动和设定  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在阀门定位器进行初始化期间，显示手形符

号   。 

 

提示！ 
每次重新初始化阀门定位器时，它将被复位
至基本设定的缺省值，见 59 页的第 5.9 节。 
 

使用合适的工具来按 INIT 初始化键，

启动初始化过程。 

 

初始化过程所需的时间取决于气动执行器

的过渡时间，且需要几分钟时间。 

完成初始化过程后，集成有 EXPERT+自诊断

功能的阀门定位器启动基准图测试。 

见本章节最后面的附注。 

 

 

 

 

 

 

 

简化的启动！ 
对于大部分应用，具有缺省设定的阀门定位器已经做好运行准备，只需将其装配连接好。 
 
警告！ 
在启动初始化程序前，核对控制阀的最高允许驱动信号压力，以防控制阀损坏。在初始
化时，阀门定位器提供最高可能的输出信号压力，必要时，可使用气源过滤减压阀来限
值压力。 
初始化运行在缺省的手动模式 MAN（见 5.6.1 节），在此过程，阀门定位器自适应自优
化至最大行程/转角范围。 
必须检查的参数只有一个“作用方向”即代码 7，缺省设定为 ＝增加/增加（正作用），
或同意缺省设定或进行改变。 
下面叙述的是阀门定位器初始化模式下自适应自优化至所装配控制阀的方法。 
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警告！ 
在初始化期间，控制阀移动走过行
程/转角全范围。 
因此不能在正常生产过程中启动阀
门定位器的初始化，仅当控制阀前
后截止阀关断情况下可以进行初始
化。 
 
提示！ 
按    可中断初始化过程，StOP 显
示 3 秒钟和阀门定位器移到故障-
安全动作位置。 

 

 

 

                  初始化运行的 

                  交替显示 

 

 

 

                  棒形图显示出 

                  初始化的过程 

 

 

 

                  初始化成功 

                  阀门定位器处在 

                  自动操作模式下 

 

 

在初始化成功后，阀门定位器的运行在控制

符号   表示的控制操作下。 

与输入控制信号相对应的控制阀位以％进

行显示 

 

 

 

 

 

 

 

一个故障可导致过程中断，显示出现按初始

化错误分类的缩写状态，见 57 页的 5.7 节。 

 

如果将滑动开关设置为 AIR TO CLOSE 气关，

在初始化完成时，阀门定位器自动切换到反

作用（ 增加/减少）。这个结果用下面的

输入控制信号与阀位间约定表示。 

 

故障-安全 作用方向 控制阀 

动作位置  关 开 

气动执行器 

杆伸出 

   

FA   4 mA 20 mA  

AIR TO OPEN    

气动执行器 

杆缩回 

   

FE   20 mA 4 mA  

AIR TO CLOSE    

 

紧密关闭功能被激活。 

对于三通阀，设定代码 15（最终阀位 w>）

到 99％。 

对于控制阀相应的更多设定可在随后确认。 

 

 

提示！ 

完成初始化过程后，集成有 EXPERT+自诊断

功能的阀门定位器自动启动基准图测试（阀

门定位器输出信号 y d1 和迟滞性 d2）。TEST 

d1 和 d2 交替显示出现。 

代码 81（见出错代码表）显示出现说明基

准图测试不成功。 
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在成功完成初始化之后，即使基准图测试没

有成功，阀门定位器也能正常控制使用。 

基准图测试对于增强版 EXPERT+自诊断功

能是必需的。 

 

5.6.1  初始化模式 
 

使用代码 3 确认允许组态和访问代码 6 之

后，可以选择初始化模式 MAX、NOM、MAN
或 SUb，启动初始化过程。 
ZP 为零点校正，按 58 页第 5.8 节所述。 
 

MAX - 基于最大行程范围的初始化 
 

简单启动的初始化模式，用于控制阀有两个

明确定义的机械行程终点，如三通阀。 

 

阀门定位器确定行程/转角，是从已全关

（CLOSE）的阀位开始到相反的另一端，并

以此做为从 0至 100％的工作范围。 

 

 

确认允许组态 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下    ， 
 

转动   →ON，按一下    确认。 
 

 

 

 

 

 

 

启动和设定  

 

 

允许组态后 

 

                   缺省值：MAX 
 

 

 

转动   →代码 6，按一下    ， 
 

转动   →MAX，按一下    确认。 
 

按 INIT 键启动初始化！ 

 

 

初始化过程需要几分钟时间，这取
决于气动执行器的尺寸大小，因为
控制阀要移动全行程/转角范围。 

 

完成初始化过程后，集成有 EXPERT+自诊断

功能的阀门定位器启动基准图测试。见第

50 页的说明。 

 

 

 

提示！ 
对于 MAX 模式的初始化，阀门定位器不按
mm/ O显示额定行程/转角，代码 5被禁止。 
 
另外，阀位 x-范围下限（代码 8）和上限（代
码 9）只能以％的形式显示。 
在 MAX 初始化过程，少数控制阀由于气动执
行器设计原因，可能会加大系统偏差超出上
限行程（气动执行器未定义的终端位置）。 
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如果希望用 mm/ 
O 
进行阀位显示，在确认允

许组态后，按下列步骤进行： 

 

转动   →代码 4，按一下    ， 
转动   →选择安装的连接销钉位置编号，
按一下    。 

 

如果现在切换到代码 5，额定范围按 mm/ O

显示。 

（代码 8）和（代码 9）按 mm/ 
O 
显示的阀

位 x-范围下限和上限也相应地进行改变。 

 

NOM – 基于工作行程范围的初始化 
 

用于直通单座阀的初始化模式，尤其对于比

额定范围更大行程的控制阀。 

对于这种初始化模式，必须输入以下参数：

连接销钉位置（代码 4），额定行程/转角（代
码 5）和如果需要设置的作用方向（代码 7）。 
 

校验好的阀位传感器能够将有效行程预置

得非常准确。 

在初始化过程中，阀门定位器检查控制阀是

否无碰撞摩擦地走完其工作行程范围（行程

/转角）。 

在结果正确的情况下，指示的工作行程与阀

位 x-范围的下限和上限相匹配。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提示！ 
最大可能的行程必须始终要大于设置的工
作行程，否则不能达到工作行程，初始化将
被禁止（出错显示代码 52）。 
 

确认允许组态： 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下    ， 
 

转动   →ON，按一下   确认。 
 

 

允许组态后： 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

 

转动   →代码 4，按一下    ， 
转动   →选择安装的连接销钉位置编号，
按一下    确认。 

 

 

 

                   缺省值：15 
 

 

 

转动   →代码 5，按一下    ， 
 

转动   →输入控制阀额定行程， 
按一下    确认。 
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                   缺省值：MAX 
 

 

 

转动   →代码 6，按一下    ， 
转动   →NOM，按一下    确认。 
 

按 INIT 键启动初始化！ 

 

 

初始化过程需要几分钟时间，这取
决于气动执行器的尺寸大小，因为
控制阀要移动全行程/转角范围。 

 

 

完成初始化过程后，集成有 EXPERT+自诊断

功能的阀门定位器启动基准图测试。见 50

页上的提示。 

 

 

 

 

 

 

 

MAN – 基于手动选择范围的初始化 
 

（按照手动调整的方法用缺省的阀位 x-范

围上限）。 

和 NOM 模式相似的初始化，主要用于启动未
知额定行程的控制阀。 

在这种模式下，阀门定位器要求在启动初始

化前用手动将控制阀移动到所需的全开阀

位。 

使用旋钮按键来调整行程/转角的上限值，

阀门定位器利用这个全开阀位和全关阀位

计算出行程/转角的差值，并接受作为操作

范围即阀位 x-范围的上限和下限值。 

启动和设定  

 

 

确认允许组态： 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下    ， 
转动   →ON，按一下   确认 。 
 

允许组态后： 

转动   →代码 4，按一下    ， 
转动   →选择安装的连接销钉位置编号，
按一下    确认。 

 

转动   →代码 6，按一下    ， 
转动   →MAN，按一下    确认。 
 

 

                  缺省值：MAX 
 

 

 

 

转动   →代码 0，按一下    ， 
转动   →MAN，按一下    确认。 
 

 

 

 

 

 

 

 

转动   →代码 1，按一下    ， 
代码 1闪动 
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转动   直至控制阀到达全开阀位， 

按一下    。 

 

按 INIT 键启动初始化！ 

 

初始化过程需要几分钟时间，这取
决于气动执行器的尺寸大小，因为
控制阀要移动全行程/转角范围。 

 

完成初始化过程后，集成有 EXPERT+自诊断

功能的阀门定位器启动基准图测试。见 50

页上的提示。 

 

 

SUb 

 

(替换组态，没有初始化) 

 

这种初始化模式是紧急模式。阀门定位器的

参数是估算的，而不是在初始化过程中确定

的，因此不能保证有高的应有精度。 

如果生产过程许可，应该选择其它的初始化

模式。 

 

当生产运行过程中更换阀门定位器时，使用

SUb 模式初始化模式。为此，可用机械方法
将控制阀固定在某一确定阀位，或借助气动

方式即使用外接气动信号使控制阀动作到

某一确定阀位，并保持此阀位使生产能够正

常运行。 

 

 

 

 

 

 

换上的备件阀门定位器不要初始化，若需

要，可用代码 36 对备件阀门定位器进行复
位。 

 

用新的备件阀门定位器更换下旧的阀门定

位器后，必须输入以下参数：连接销钉位置

（代码 4）、工作行程（代码 5）、作用方向
（代码 7）和关闭方向（代码 34）。100％的
缺省行程限值（代码 11）必须用 OFF 来禁
止。 

另外，必须用   调整卡住/固定阀位（代码

35）适配于控制阀被卡住/固定的阀位。 
 

参数 Kp（代码 17）、Tv（代码 18）和压力
限值（代码 16）应保持其缺省值。如果已
知新阀门定位器的组态数据，建议保留其

Kp 和 Tv 值。 

 

在故障-安全动作位置的开关 AIR TO OPEN

和 AIR TO CLOSE 设置后，设定输出气量限

制 Q，并按下 INT 键，阀门定位器以固定阀

位、关闭方向和其它输入参数为基础计算组

态数据。 

将阀门定位器切换到手动模式，接着按 56

页上所述取消固定阀位。 
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确认允许组态： 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下    ， 
转动   →ON，按一下   确认 。 
 

允许组态后： 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

 

转动   →代码 4，按一下    ， 
转动   →选择安装的连接销钉位置编号，
按一下    确认。 

 

 

                   缺省值：15 
 

 

 

转动   →代码 5，按一下    ， 
转动   →输入额定行程/转角值， 
按一下    确认。 

 

 

 

                   缺省值：MAX 
 

 

 

转动   →代码 6，按一下    ， 
转动   →SUb，按一下    确认。 
 

 

启动和设定  

 

 

 

                   缺省值：  

 

 

 

转动   →代码 7，按一下    ， 
转动   →保留作用方向 ，或 
         选择 。 

按一下    确认。 

 

 

                   缺省值：100.0 

 

 

 

转动   →代码 11，按一下    ， 
转动   →取消行程限制， 
按一下    确认。 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

 

转动   →代码 16， 
保留缺省的压力限值， 

如果需要时再改变。 

 

 

 

 

                   缺省值：7 
 

 

 

转动   →代码 17， 
保留缺省值，仅在已知时按下述步骤： 

按一下    ，转动   →选择 Kp， 
按一下   确认。 
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                   缺省值：2 
 

 

 

转动   →代码 18， 
保留缺省值，仅在已知时更改。 

 

 

 

                   缺省值：CCL 
 

 

 

转动   →代码 34，按一下    ， 
转动   →选择关闭方向， 
 
CCL＝逆时针方向，CL＝顺时针方向。 
使控制阀移动向关闭阀位的转动方向（打开

阀门定位器外盖，朝着旋转开关看其转动方

向是逆时针还是顺时针） 

 

按一下    确认。 

 

 

 

                   缺省值：0.0 
 

 

 

转动   →代码 35，按一下    ， 
转动   →输入固定阀位，例如 5mm（在固

定点的阀行程标尺上读出或使

用尺子量出）。 

按一下   确认。 

 

 

 

 

 

 

按 44 页第 5.1 节所述设定故障-安全

动作位置开关 AIR TO OPEN 气开或 AIR 

TO CLOSE 气关。 

 

按 45 页第 5.2 节所述设定输出气量限

制。 

 

按下 INIT 键！ 

 

阀门定位器切换到手动操作！ 

 

 

 

                   指示出已调整的 

                   固定阀位 

 

 

如果未完全地进行初始化，会显示出错代码

76（非紧急模式）和可能会显示出错代码
57。 
这些显示并不影响阀门定位器为运行所作

的准备。 

 

取消固定阀位 

 

为使阀门定位器仍然按输入控制信号工作，

必须取消所固定的阀位，和必须将阀门定位

器设定为自动操作 AUtO，步骤如下： 
 

转动   →代码 1，按一下   ， 
转动   ，使控制阀稍微移动超过所固定的

阀位，然后拆下卡住/固定阀位的机械部分。 

 

按一下   确认。 

转动   →代码 0，按一下   ， 
         代码 0 在闪动。 
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转动   直至显示出现 AUtO。 
按一下   确认此操作模式。 

 

阀门定位器切换到自动操作模式！ 

当前的阀位按％显示。 

 

 

提示！ 
如果发现阀门定位器在自动操作模式下有
振荡的趋势，需要将参数 Kp 和 Tv 稍做整
定调整，按下列步骤： 
设定 Tv 为 4（代码 18） 
若阀门定位器仍有些振荡，则减小增益 Kp
（代码 17），直至阀门定位器定位控制为稳
定状态。 
 

 

 

零点校准 

 

最后，如果生产过程能够允许进行调整，必

须按 58 页第 5.8 节调整零点。 

 

 

 

 

警告！ 
阀门定位器自动地移动到零点。 
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5.7  出错/故障 
 

阀门定位器将所有状态和出错报警进行分

类处理。 

为提供更好的概况，将分类的报警归纳为缩

写状态（见第 6部分）。 

 

缩写状态用以下符号显示出现： 

 

缩写状态 显示 

故障 
 

必须维护/ 要求维护

 

功能检查 文字 

无报警  

 

如果阀门定位器没有初始化，由于阀门定位

器不跟踪输入控制信号，故障符号   显示

出现。 

此外，当某些错误发生时（见出错代码表）

经故障报警接点发出报警信号。 

 

为查看出错代码，转动   超过代码 50，显
示出现 Err 和相应的出错代码。 
 

关于错误产生的原因及处理方法，参见 71

页第 12 部分的代码表。 
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                   显示出 

                   出错代码 

 

 

出错代码显示出现后，首先要试着确认，如

下进行： 

 

确认允许组态： 

转动   →代码 3，按一下   ， 
转动   →ON，按一下   确认。 
 

转动   直至出错代码显示出现，然后 

按一下   确认。 

 

如果出错再次发生，请阅读出错代码表中的

处理操作指导。 

 

当超出控制阀全行程或当温度超出允许温

度值时，影响缩写状态和引起出错报警，并

按分类显示。 

 

选用件 EXPERT+自诊断出来的诊断报警是

附加在相应状态分类的缩写状态内。 

当由 EXPERT+自诊断发出的诊断报警时，用

代码 79 显示（见出错代码表） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

5.8  零点校准 
 

在控制阀关闭阀位有差异情况，如软密封阀

芯，就需要重新零点校准。 

 

确认允许组态： 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下   ， 
转动   →ON，按一下   确认。 
 

允许组态后： 

 

 

                   缺省值：MAX 
 

 

 

转动   →代码 6，按一下   ， 
转动   →ZP，按一下   确认。 
 

 

按 INIT 键！ 

 

 

开始零点校准，阀门定位器使控制阀移动到

全关位置并重新调整内部的电气零点。 

 

 

控制阀暂时从当前的行程/转角移
动到全关的位置。 
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5.9  复位到缺省值 
 

这个功能是将全部参数复位到出厂时的缺

省值（见第 12 节的代码表）。 

 

确认允许组态： 

 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

转动   →代码 3，按一下   ， 
转动   →ON，按一下   确认。 
 

允许组态后： 

 

 

                   缺省值：OFF 
 

 

 

转动   →代码 36，按一下   ， 
转动   →RUN，按一下   确认。 
 

全部参数被复位，可以重新进行组态。 
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5.10  通过本机接口（SSP）启动 
 

必须给阀门定位器提供最小 4mA 电流。 

阀门定位器可以经本机串口和接口适配器

连接到 PC 机。 

 

PC 机使用已安装 3730-3 设备模块的

TROVIS-VIEW 软件。详见第 13 部分。 

 

对于启动和设定，按照第 5 部分的 5.1 至

5.4节所述进行和按照第13部分所述进行。 

 

提示！ 
取决于阀门定位器已装固件（软件和硬件）
的版本，对于通信需要一个至少是最低版本
的 TROVIS-VIEW 设备模块。 
如果已经安装了软件，则可登录 SAMSON 公
司 网 站 www.samson.de (Support & 
Downloads TROVIS VIEW Updates).进行下
载更新，或登录萨姆森控制设备（中国）有
限公司网站 www.samsonchina.com。 
 

 

5.11  通过 HART®通信启动 

 

必须给阀门定位器提供至少 4mA 电流，必须

将 FSK 调制解调器并联接在电流回路。 

 

符合规格表 1.2 的 DTM（设备类型管理）文

件可以用来通信，这允许设备运行如

PACTware 软件的操作界面，就可通过 DTM

文件和操作界面访问阀门定位器的所有参

数。 
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对于启动和设定，按第 5部分的 5.1 至 5.4

节所述进行，参照第 12 部分的代码表及第

13.4 节关于操作界面的所需参数。 

 

 

提示！ 

对于 HART®通信的写入访问可通过代码 47

予以撤销，只能在阀门定位器上禁止或允许
使用此功能。 
通过缺省允许写入访问，包括 INT 的现场操
作可通过 HART 通信进行锁定。当选择代码
3后，显示出现“HART”字符闪动，这个锁
定功能只能通过 HART 通信使其撤销，由缺
省允许现场操作。 
 

 

提示！ 

在这情况下，阀门定位器复杂功能被启动，

这需要长的计算时间或大量数据存在阀门

定位器的读取存储器，通过 DTM 文件发出

“忙碌”提醒信号。 

这个提醒不是故障报警，只是提请确认。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6  状态和诊断报警 
 

3730-3 型数字式电气阀门定位器集成产生

分类状态和诊断报警的诊断方法。 

 

有两种不同版本的自诊断：集成的标准版控

制阀自诊断（EXPERT）和可选的增强版

EXPERT+控制阀自诊断。 

 

6.1  标准版 EXPERT 控制阀自诊断 
 

标准版 EXPERT 控制阀自诊断提供有关阀门

定位器状态的信息，如运行时间、过程检测、

零点校准次数和初始化、控制阀全行程、温

度、初始化诊断、零点/控制回路出错，以

及最近的 30 个报警记录，等等。 

 

此外，标准版 EXPERT 控制阀自诊断产生诊

断和报警状态，这个报警状态有助于在故障

发生时及时准确地找出故障点。 

 

报警分类主要分为下列几组： 

 

    状态 

    操作 

    硬件 

    初始化 

    数据存储 

    温度 
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6.2  增强版 EXPERT+控制阀自诊断 
 

在标准版 EXPERT 控制阀自诊断功能外，可

选的增强版 EXPERT+控制阀自诊断扩展提

供有关控制阀综合运行状况的在线或离线

测试功能。 

 

在线测试功能（监视功能） 

 

    数据记录 

    柱形图 

    行程方向改变次数 

    终端阀位趋势 

    Y＝f(x)图表（阀门定位器输出信号） 

    滞后测试 

 

离线测试功能（手动功能） 

 

    控制阀全行程范围 Y＝f(x)图表 

    控制阀全行程范围的迟滞性测试 

    静态特性 

    阶跃响应测试 

 

诊断测试被完整地集成在阀门定位器上，更

多的状态报警是 EXPERT+自诊断根据测试

中采集的大量信息产生，EXPERT+自诊断测

试提供控制阀全部信息。如果 EXPERT+自诊

断是激活的，需要的基准图在初始化后自动

地测试并存储在阀门定位器中。 

可选的增强版 EXPERT+自诊断功能可在订

购阀门定位器时选择。另外，也可以在以后

的时间里在现有的阀门定位器上激活

EXPERT+自诊断功能。 

为此，可以选订一个激活代码并详细说明阀

门定位器的系列号。 

 

 

状态和诊断报警  

 

 

6.3  状态报警的分类和缩写状态 
 

阀门定位器将报警分成几种状态，其不同状

态的区别是： 

 

维护报警  

由于设备中或外设中的一个功能故障、或初

始化没有成功完成，使阀门定位器不能完成

控制任务。 

 

需要维护 

阀门定位器仍在执行控制任务（受到限制）。

需要维护或已确定出超过了通常的磨损，容

许磨损的余量将很快耗尽或比预期加快磨

损，因而必须在适当时间内进行维护。 

 

要求维护 

阀门定位器仍在执行控制任务（受到限制）

需要维护或已确定出超过了通常的磨损，容

许磨损的余量将很快耗尽或比预期加快磨

损，因而必须在短期内进行维护。 
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功能检查 

 

测试和校准程序正在进行时，阀门定位器暂

时不能完成其控制任务直至这个过程结束

为止 

 

阀门定位器的分类过程 

 

报警被指定在下表中的分类状态之一： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

缩写状态 

 

为提供更好的概况，将阀门定位器的状态概

括在分类报警中并归纳为缩写状态。 

 

如果一个事件被分类为“无报警”，这个事

件对阀门定位器的缩写状态没有任何影响。 

 

在工程工具软件上显示的缩写状态，同样也

在阀门定位器上显示，如下表所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

状态报警 工程工具软件 

报警未激活  
 

报警激活 
 

分类为“无报警”   

报警激活  
 

分类为“需要维护”/   

“要求维护”   

报警激活 
 

分类为“功能检查”   

报警激活 
 

分类为“维护报警”   

状态报警 
工程工具

软件 

阀门定位

器显示 

“故障”  
  

“必须维护” 

“要求维护”  
  

“功能检查”   文字 

“无报警”    



 

    
                                            EB 8384-3 ZH 2007 年 3 月版     63 

  

 

 

修改状态 

 

如果需要，可以改变报警状态的分类。 

可以使用 TROVIS-VIEW 软件通过本机 SSP

接口进行修改。 

 

除此之外，还可以通过 DD 中的参数修改分

类或通过 DTM 写入。 

 

提示！ 
由 EXPERT+产生的全部附加报警，其缺省设
定为分类状态“无报警”。 
 

 

 

记录和显示诊断功能/报警 

 

最近的 30 个报警被记录在阀门定位器中，

然而，重要的相同报警只是在第一次产生时

被记录一次。 

报警和缩写状态的显示出现按代码表（第

12 部分）的说明。 

此外，诊断参数经由阀门定位器的通信接口

传送。 

 

使用经由本机串行接口（SSP）连接的

TROVIS-VIEW 软件或通过 DTM，可以容易地

显示和组态诊断功能。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

状态和诊断报警  
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7  调整阀位开关 
 

带感应式阀位开关类型的阀门定位器，有一

个安装在传动轴上的使接近开关（3）动作

的可调整的金属片（1）。 

 

为了使接近开关能够工作，必须在其输出回

路上加有相应的隔离放大器（见 3.2.1 节）。 

 

如果金属片（1）靠近接近开关，接近开关

对外呈现高阻抗；如果金属远离接近开关，

接近开关对外呈现低阻抗。 

 

通常将阀位开关调整在提供控制阀的两个

终端阀位信号，也可以调整阀位开关在其它

阀位上动作。 

 

 

 

 

 

 

 

 
                        调整螺钉（2） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
   图 20·调整阀位开关 

 

 

 

 

期望的开关功能，例如，当金属片靠近接近

开关时，输出继电器是否励磁或释放。若需

要，可在隔离放大器上调整实现此功能。 

 

提示！ 
感应式阀位开关替代软件阀位开关 A1，使
用标号+41/-42 的端子。 
每点阀位开关可以设定为金属片靠近接近
开关或远离接近开关。 
第二个软件阀位开关保持有效，而第一个软
件阀位开关 A1 功能被禁止。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
金属片（1）   接近开关（3） 
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软件适配 

 

代码 38（感应式报警设定为 YES）。 
将感应式阀位开关（接近开关）接线到端子

+41/-42 上。 

交货后的设备设定到适应值，不包含在

SAMSON 工作内。 

 

设定开关点 

 

提示！ 
在调整或测试时，必须把开关点始终靠近中
间位置（50％）。 
 

为确保在任何外部环境条件下安全的开关，

需 将 开 关 点 调 整 至 机 械 停 止 位 置

（OPEN-CLOSE）之前 5％的位置处。 

 

对于 CLOSE 阀位： 

1.  初始化阀门定位器。 

2.  使用阀门定位器 MAN 手动功能使阀位
移动到 5％处（看 LC 显示）。 

3.  使用黄色调整螺钉（2）调整金属片（1）

靠近接近开关(3)或远离接近开关(3)

而使隔离放大器产生响应，可以通过测

量开关电压观察开关动作。 

 

接点功能： 

金属片远离接近开关 > 接点闭合 

金属片靠近接近开关 > 接点断开 

 

 

 

 

 

 

 

 

调整阀位开关  

 

 

对于 OPEN 阀位： 

1.  初始化阀门定位器。 

2.  使用阀门定位器 MAN 手动功能使阀位
移动到 95％处（看 LC 显示）。 

3.  使用黄色调整螺钉（2）调整金属片（1）

靠近接近开关(3)或远离接近开关(3)

而使隔离放大器产生响应，可以通过测

量开关电压观察开关动作。 

 

接点功能： 

金属片远离接近开关 > 接点闭合 

金属片靠近接近开关 > 接点断开 
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8  快速启动指导 
 

8.1  安装 
 

直接装配 

至 SAMSON 3277 型气动执行器 
 

行程 

mm 

气动执行器 

cm
2
 

连接销钉 

位置 

7.5 120 25 

15 120/240/350 35 

15/30 700 50 

 

 

提示！ 
标准供货包括预备用于 15mm 行程的反馈杆
M和连接销钉在 35 位置。 
 

 

为安装阀门定位器，活动反馈杆使连接销钉

停靠在气动执行器的杆连接器上。 

 

 

NAMUR 连接 
 

    确定控制阀从全关到另一侧方向的最

低行程。 

    选择符合最大行程范围和连接销钉位

置的反馈杆，并固定在阀门定位器的

传动轴上。 

    反馈杆选项/连接销钉距离： 

    见连接销钉位置表（代码 4）或阀门定

位器盖上。 

    将 NAMUR 托架固定到控制阀支架上，在

行程 50％位置处，将托架调整到中心

对准杆连接器上连接板的槽口。 

 

 

 

 

 

 

将阀门定位器固定在 NAMUR 托架上，确

认连接销钉已插在连接板槽内。 

确认反馈杆能够在运行范围内移动。 

 

装配到角行程气动执行器 
 

反馈杆 M连接销钉位置 90
O
 

将控制阀置关闭位置，确定开启方向。 

将连接板放在有槽口的气动执行器轴

上，并与连接轮固定，将一对底部托架

和一对上部托架装到气动执行器上。 

将阀门定位器固定在托架上，确认反馈

杆带的连接销钉与连接轮的槽咬合，并

考虑开启方向。 

要确认反馈杆在中间位置（反馈杆水平

状态或反馈杆与阀门定位器壳体的长

边平行）时，控制阀也在中间阀位，这

一点很重要。 

 

 

气动连接 
 

    只能将带螺纹的接头拧在附件中的连

接块、压力表连接块上。 
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8.2  启动 
 

连接气源（1.4 至 7 巴）。 

 

施加输入控制信号（4至 20mA）。 

 

设置故障-安全动作位置 

 

按照控制阀的故障-安全动作位置设置滑动

开关： 

AIR TO OPEN（气开） 

或 AIR TO CLOSE（气关） 

 

根据气动执行器尺寸调整输出气量限制 Q 

 

仅小于 240cm
2
的气动执行器调整为： 

MIN SIDE 用于侧面连接 

MIN BACK 用于背面连接 

 

 

提示！ 
每一次改变输出气量限制 Q后，阀门定位器
必须重新初始化。 
 

 

改变显示的可视方向 

（若需要时） 

 

转动   →代码 2，按一下   ， 
转动   →显示出 OK，按一下   确认。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

快速启动指导  

 

 

操作 
 

选择参数或数值 

 

每个参数都有一个显示上的代码号，使用旋

钮按键    进行选择。 

转动   选择参数或数值，然后按一下   进

行确认。 

 

选择并确认 ESC 取消输入。 

 

 

允许组态参数 

 

带有星号（*）标记代码的参数，必须先用

代码 3确认允许组态后才能够进行修改。 

 

用    符号显示来表示组态模式。 

 

查看 71 页上列出的代码表或阀门定位器盖

内有关代码说明。 
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8.3  初始化 
 

提示！ 
在每次初始化之前要进行复位（代码 36） 
 

转动   →代码 3，↵（即按一下   ） 

转动   →ON，↵ 

转动   →代码 36，↵ 

转动    选择 RUN， 
 

 

警告！ 
在初始化期间，控制阀移动走过行程/转角
全范围。 
 

 

8.3.1  简易的方法（MAX）－最大行

程初始化 
 

安装、启动阀门定位器和按下 INIT 初始化
键！ 
准备好！ 
阀门定位器自动地使其与控制阀的最大行
程/转角相匹配。 
 

 

8.3.2  准确的方法（NOM）－工作行

程初始化 
 

阀门定位器自身准确地与控制阀的工作行

程/转角相匹配！ 

 

安装、启动阀门定位器，然后按下述进行： 

 

转动   →代码 3，↵（即按一下   ） 

转动   →ON，↵ 

 

 

 

 

转动   →代码 4，↵ 

选择连接销钉位置，↵ 

 

转动   →代码 5，↵ 

输入额定行程/转角，↵ 

 

转动   →代码 6，↵ 

输入 NOM，↵ 

 

按下 INIT 键！ 

 

 

8.3.3  手动的方法（MAN）－手动行

程初始化 
 

初始化模式与 NOM 同，但这种模式用于未知

控制阀额定范围时的启动。用手动输入操作

使行程/转角到终端阀位（控制阀全开）。 

 

安装、启动阀门定位器，然后按下述进行： 

 

转动   →代码 0，↵（即按一下   ） 

转动   →选择 MAN，↵ 

转动   →代码 1，↵ 

转动   →控制阀全开阀位，↵ 

转动   →代码 3，↵ 

转动   →ON，↵ 

转动   →代码 6，↵，选择 MAN，↵ 

 

按下 INIT 键！ 

 
提示！ 
在接进输入控制信号后，阀门定位器处在最
后使用的操作模式下，显示出现代码 0。若
阀门定位器还没有初始化，会有   出错符
号显示出现，并且手形符号   在闪动。 
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9  升级选项 
 

9.1  加装感应式阀位开关 
 

所需套件： 

接近开关   订货号 1400-7460 

 

提示！对于防爆型设备，要按照第 11 部分
的要求。 
 

1.  拔出旋钮按键（3）的旋钮和盖帽（1），

松开 5个固定螺钉（2）并取下塑料盖

板（9）。 

2.  使用小刀在标记（4）处开孔。 

3.  将带插头（11）的电缆穿入孔内，将接

近开关（7）用一滴粘合剂粘接固定在

盖板上。 

4.  取下上层电路板上的 ST1 插座的跨接，

将接近开关电缆插头（11）插上。 

5.  把电缆放好使塑料盖板能盖回原位置，

用固定螺钉（2）固定拧紧，同时将夹

紧板（8）放置在接近开关上并固定。 

6.  装上旋转开关（5）。确保阀门定位器传

动轴转动时，能使旋转开关（5）附带

的金属片进入接近开关。 

7.  注意！ 

    在阀门定位器启动时，设定代码 38 的
选项“感应报警”从 NO 改变到 YES。 

 

 

 

 

 

 

 

 

升级选项  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
       插头插座 ST1（11） 

 

     1  盖帽           6  金属片 

     2  固定螺钉       7  接近开关 

     3  旋钮按键       8  夹紧板 

     4  标记           9  塑料盖板 

     5  旋转开关       11 插头 

 
  图 21·加装感应式阀位开关 
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9.2  激活 EXPERT+自诊断 
 

增强版 EXPERT+自诊断是可选项，可以在后

来激活。 

所需激活密码订货号 1400-9318。 

订货时请提供阀门定位器的系列号（见铭牌

或在软件中）。 

 

在代码 48→d8（EXPERT+激活）输入激活密
码。 

基准曲线图建立用代码 48→d7 启动基准测
试（可见代码表中的代码 48） 

 

 

10  维护 
 

阀门定位器是免维护的。 

 

在气源和输出的接口处装有 100µm 的过滤
网，需要时，可以拿下来进行清洗。 

 

必须遵守气源过滤减压阀的维护说明。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

11  维修防爆型设备 
 

如果防爆型阀门定位器的某个部件需要维

修时，在专家根据防爆要求已做检查并出具

检验证书或合格标志之前，阀门定位器不能

再投入使用。 

 

在重新投用前，若制造厂已做例行检查，可

不要求专家检查。例行检查必须具有证明文

件，要贴上合格标志。 

 

防爆组件的更换只能使用制造厂检验合格

的组件。 

 

已在危险区域使用或打算在危险区域使用

的设备必须遵守关于设备修理的安全要求。

使用之前，必须根据“修理防爆设备”规定

的要求进行检验。 
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12  代码表 

代码表  

 

 

 

代码 

号 

参数 – 显示、数值  

[缺省值]  
说 明 

提示! 带星号(*)标记的代码必须先用代码 3确认允许组态后才能修改组态.  

 

0 

 

操作模式 

[MAN]  

AUtO  

SAFE  

ESC  

 

AUtO = 自动模式            MAN = 手动模式 

SAFE = 故障-安全动作位置 ESC = 取消 

从自动模式切换到手动模式是无扰平衡的。 

在故障-安全动作位置模式，符号 S显示出现。 

在手动和自动模式，控制偏差用棒形图表示。 

当阀门定位器初始化时，用数字表示阀位或以％表示转角， 

其它装在中心轴上传感器的以角度°表示阀位。  

 

1  

 

手动给定 w 

额定范围 

0 至 100 [0] ％  

 

 

使用旋钮按键调整手动给定值，当阀门定位器初始化时用

以％表示行程/转角。其它装在中心轴上传感器的以角度°

表示阀位。 

 

 

2  

 

显示可视方向 

正常或颠倒 

ESC  

 

将显示器的可视方向改变 180°。  

 

3  

 

确认允许组态 

[OFF] ON ESC  

 

激活选择确认允许组态 (如果120秒内没有操作旋钮按键，

则自动返回禁止组态状态)  

当现场操作被锁定时，显示出现“HART”闪动。 
带星号(*)标记的代码只能读而不能覆盖。 

同样，代码可以通过 SSP 接口读出。 
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4*  

 

连接销钉位置 

[OFF]  

17、25、35、50 mm  

70、100、200 mm 

90°用于角行程执行器 

ESC 

 

提示! 

如果在代码 4 选择的连接销钉位

置较实际太小，由于安全原因，

阀门定位器切换到安全模式

（SAFE）。  

 

使用 NOM 或 SUb 初始化，必须要根据控制阀行程/转角，

将连接销钉放在正确的位置上。 

 

连接销钉位置        标准         调整范围 

代码 4              代码 5        代码 5 

17                   7.5         3.6 至 17.7  

25                   7.5         5.0 至 25.0  

35                  15.0         7.0 至 35.4  

50                  30.0        10.0 至 50.0  

70                  40.0        14.0 至 70.7  

100                 60.0        20.0 至 100.0  

200                120.0        40.0 至 200.0  

90°                90.0        24.0 至 110.0  

 

5*  

 

额定范围  

[15.0] mm 或角度° 

ESC  

 

使用NOM或SUb初始化，必须输入控制阀的行程/转角。 

允许调整范围按照表上的连接销钉位置。 

在初始化成功完成时，显示初始化达到的最大行程/转角。  

 

6*  

 

初始化模式 

[MAX] 

NOM  

MAN  

SUb  

ZP  

ESC  

 

选择初始化模式 

MAX： 控制阀的最大范围，从气动执行器的关闭（CLOSED）

位置至另一方向停止点（即控制阀从全关到全开）

阀内件的行程/转角。 

NOM： 控制阀的额定范围，从关闭（CLOSED）位置到指示

的开（OPEN）位置阀内件的行程/转角。 

MAN： 手动调整：上限x-范围值 

SUb： 无自调整（紧急模式） 

ZP：  零点校准 

 

7*  

 

w/x 作用方向 

[ ]  
 

ESC  

 

输入控制信号（给定值）w与行程/转角x间的作用方向： 

增加/增加 或增加/减少  

 

自动适配： 

AIR TO OPEN： 

在初始化完成时，作用方向保持为增加/增加（ ）。在

输入mA信号增加时，控制阀开启。 

AIR TO CLOSE： 

在初始化完成时，作用方向改变为增加/减少（ ）。在

输入mA信号增加时，控制阀关闭。 
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8*  

 

x-范围值下限 

额定范围的0.0 至 80.0 [0.0]

％， 

按代码4设置指定的mm或角度° 

ESC  

 

在额定或工作范围的行程/转角的下限范围值。 

工作范围是指控制阀工作在 x-范围值下限（代码8）与 x-

范围值上限（代码9）之间。 

通常，工作范围与额定范围是一致的，可通过设置 x-范围

值上下限将额定范围限制到工作范围。 

数值被显示或必须输入。 

特性是适合的，见代码9的示例！ 

 

9*  

 

x-范围值上限 

额定范围的20.0 至 100.0 

[100.0]％ 

按代码4设置指定的mm或角度° 

ESC 

 

在额定或工作范围的行程/转角的上限范围值。 

数值被显示或必须输入。 

特性是适合的。 

例如：修改控制阀工作范围。如一台控制阀的限制范围以

前设置太大，用这个功能，将输入控制信号（给定值）对

应于一个新的限值。显示出的0％相对应设定下限、100％

相对应设定上限。  

 

10*  

 

x-限值下限 

[OFF] 

工作范围的0.0 至 49.9 ％ 

ESC  

 

行程/转角的限制向下到输入数值，特性是不匹配的。 

 

减少的范围不适配特性，也可见代码11的示例。  

 

11*  

 

x-限值上限 

[100]％ 

工作范围的50.0至120.0％ 

或OFF 

ESC  

 

行程/转角的限制向上到输入数值，特性是不匹配的。 

示例：在某些应用中，限制控制阀行程是有意义的。例如

确定需要某个最小介质流量或不能达到某个最大流量。 

则必须在代码10设置下限，和在代码11设置上限。如果已

设置紧闭功能，它具有在行程限制之上的优先权！ 

当设定为OFF，控制阀可以在输入控制信号超出4至20mA范

围外时开启超出额定行程。 
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12*  

 

w-启动 

输入控制信号（给定值）的 

0.0 至 75.0 [0.0]％ 

ESC  

 

应用的输入控制信号范围的下限值必须小于最终值

w-end。 0％ = 4mA。输入控制信号范围是w-end与w-star

之差，且必须使Δw ≥25％ = 4mA。 

对于已调整的输入控制信号范围0至100％ = 4 至 20mA，

控制阀必须移动通过确认的0至100％工作范围。 

在分程控制中，控制阀依据小的给定值工作。控制单元的

控制信号分别控制两个控制阀。此情况，控制阀全行程/

转角只需要一半输入控制信号。(第一个控制阀设定在0至

50％ = 4至12 mA给定值和第二个控制阀设定在50至100％

=12至20 mA给定值).  

 

13*  

 

w-end（输入控制信号上限） 

输入控制信号范围的25.0至 100.0 

[100.0] ％  

ESC  

 

可用的输入控制信号范围上限，必须大于w-start。 

100 ％= 20 mA  

 

14*  

 

最终阀位 w <  

通过代码12/13已调整量程的 

0.0 至[1.0] ％ 

OFF  

ESC  

 

如果w趋近朝向最终值的1％，则控制阀关闭，气动执行器

立即全部排气(在AIR TO OPEN设置)或增大压力充满 (在 

AIR TO CLOSE设置)。这个作用总是使控制阀最大限度的

紧密关闭。 

代码14/15优先权高过代码8/9/10/11。 

 

15*  

 

最终阀位 w >  

[OFF] 

通过代码12/13已调整量程的 

50.0至100.0％ 

ESC  

 

如果w趋近朝向最终值的99％，则控制阀全开，气动执行

器增大压力充满(在AIR TO OPEN设置)或排气(在AIR TO 

CLOSE设置)。这个作用总是使控制阀最大限度的全部开

启。 

代码14/15优先权高过代码8/9/10/11。 

示例：对于三通阀设定最终阀位w > 到99％。 

 

16*  

 

压力限制 

[OFF] 

1.4、2.4、3.7巴  

ESC  

 

输出信号压力可以用到气源最大值[OFF]，或可以限制在 

1.4、2.4或3.7巴。这个压力限制在初始化时已有效。 

提示：在改变设定压力限制后，气动执行器必须排气一次

（如跳过代码0，按照故障-安全动作位置）。 

 

双作用气动执行器的压力限制在初始化完成后必须设置

在OFF。 
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17*  

 

KP步长  

0 至 17 [7]  

ESC  

 

显示或修改KP 

修改KP和TV步长的注释： 

在阀门定位器初始化期间，KP和TV值最优化。 

如果受其它影响，阀门定位器可能表现出高频次振荡趋势，

可以在初始化之后适配KP和TV步长。 

为此，可按增量输入TV步长直至达到所要求的响应特性，

或达到最大值4后，可减少KP。 

 

 

警告! 修改KP步长影响控制偏差。KP步长增加时此影响较

小。 

 

18*  

 

TV步长  

[2]  

1 2 3 4 OFF  

ESC  

 

显示或修改TV， 

见KP步长内的注释， 

修改TV步长对控制偏差无影响。 

 

19*  

 

允差值 

工作范围的0.1至10.0 [5]％ 

ESC  

 

用于出错监视 

允差值的确定与工作范围相关。 

关联的迟延[30]秒作为复位标准。 

如果在初始化期间，决定过渡时间为6 > 30秒，6倍的过渡

时间作为迟延时间。 

 

20*  

 

特性 

0 至 9 [0]  

ESC  

 

选择特性： 

0：线性           5：旋转阀芯阀线性 

1：等百分比       6：旋转阀芯阀等百分比 

2：反向等百分比   7：球缺式球阀线性 

3：蝶阀线性       8：球缺式球阀等百分比 

4：蝶阀等百分比   9：用户自定义*  

*通过SAMSON TROVIS-VIEW软件定义 

 

21*  

 

w-斜坡 开  

0 至 240 s [0]  

ESC  

 

在控制阀开启时通过工作范围所需的时间。 

过渡时间的限制(代码21和22)： 

对于某些应用，建议限制气动执行器的过渡时间以防止运

行中动作太快。 
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22*  

 

w-斜坡 关  

0 至 240 s [0]  

ESC  

 

在控制阀关闭时通过工作范围所需的时间。 

 

23*  

 

总的阀行程 

0 至 99 · 107[0]  
从9999起为指数读数 

RES  

ESC  

 

总的两倍阀行程。 

 

可在代码36 RUN 时复位到0。 

 

24*  

 

总的阀行程限值LV 

1000 至 99 · 107 [1000 000]  
从9999读起为指数读数 

ESC 

 

总的阀行程限值。如果超出限值，故障符号和扳手符号出

现。 

 

 

25*  

 

报警模式  

0 至 3 [2]  

ESC  

 

在响应状态下软件阀位开关报警A1和A2的模式切换(阀门

定位器已初始化)。 

 

1) 防爆型按 EN 60947-5-6  

0：A1 ≥2.1 mA       A2 ≤1.2 mA  

1：A1 ≤1.2 mA       A2 ≤1.2 mA  

2：A1 ≥2.1 mA       A2 ≥2.1 mA  

3：A1 ≤1.2 mA       A2 ≥2.1 mA  

 

2) 非防爆型 

0：A1 R = 348Ω      A2 不导通 

1：A1 不导通         A2 不导通 

2：A1 R = 348Ω      A2 R = 348Ω 

3：A1 不导通         A2 R = 348Ω 

 

在阀门定位器没有初始化时，软件阀位开关寄存器信号总

在无响应的状态。如果端子11/12没有接入mA信号，软件阀

位开关两个开关 ≤1.2 mA 信号(Ex)或不导通(非防爆

型)。 

提示! 故障报警输出总切换到≤1.2 mA/ 在故障出现时不

导通；在没有故障时≥1.2 mA/R = 348Ω  
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26*  

 

限值 A1  

OFF  

工作范围的 

0.0 至 100.0 [2.0]％  

ESC  

 

在数值超限时报警A1进入响应状态。 

显示或修改与工作范围相关的软件限值A1。 

若安装了感应式阀位开关，本设定就不起作用了。 

 

27*  

 

限值 A2  

OFF  

工作范围的 

0.0 至 100.0 [98.0]％ 

ESC  

 

在数值降低到限值下时报警A2进入响应状态。 

显示或修改与工作范围相关的软件限值A2。 

 

 

28*  

 

报警试验 

读数方向： 

标准        翻转 

[OFF]       [OFF] 

RUN 1       1 RUN  

RUN 2       2 RUN  

RUN 3       3 RUN  

ESC         ESC  

 

试验软件阀位开关报警A1和A2以及故障报警A3。 

如果试验被激活，各自的开关5次。  

RUN 1 /1 RUN：软件阀位开关A1为≥2.1mA  

RUN 2 /2 RUN：软件阀位开关A2为≥2.1mA   

RUN 3 /3 RUN：故障报警接点A3为≤1.2 mA  

 

29*  

 

阀位变送器x/ix 
3)
  

[ ] 
 

ESC  

 

阀位变送器的作用方向；基于关闭阀位的指示行程/转角被

转换为输出信号i。 

控制阀的工作范围(见代码8)对应4至20 mA信号。可以超范

围到2.4至21.6 mA。 

在阀门定位器没有初始化时（输入控制信号小于3.6mA)， 

此信号仍有效(电流约1.8 mA)。 

在代码32设置为YES时，阀位变送器发出值由代码30初始化

或零点校准产生。在代码32设置为NO时，自适应为4mA。 

 

30*  

 

故障报警ix 
3)
  

[OFF] HI LO  

ESC  

 

用来选择引起故障报警接点动作的故障是否也使用阀位变

送器输出和如何使用。 

HI ix > 21.6 mA 或 LO ix < 2.4 mA  
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31*  

 

阀位变送器测试 
3)
  

工作范围的–10.0 至110.0 [缺

省值为阀门定位器最后值]％  

ESC  

 

测试阀位变送器。可以输入工作范围内相应的数值。 

在已初始化的阀门定位器将当前实际电流值部分地用作启

动值（平滑转换到测试模式）。通过软件进行测试，发出

30秒长测试仿真的输出信号。 

3)模拟阀位变送器：如果安装了阀位变送器，仅可以选择代码29/30/31。  

 

32*  

 

故障报警为“功能检查”缩写状态  

NO [YES] 

ESC  

 

在“功能检查”缩写状态发生，确定是否有故障报警已发

出。 

 

33*  

 

故障报警为“维护报警”或 “需

要维护”缩写状态 

NO [YES]  

ESC  

 

NO：故障报警仅为“维护报警”缩写状态。 

YES：故障报警为“维护报警”缩写状态和“需要维护”缩

写状态。  

 

34*  

 

关闭方向 

CL [CCL]  

ESC  

 

CL：顺时针，CCL：逆时针 

控制阀移动到关闭阀位的转动方向（打开阀门定位器盖子，

从旋转开关的方向看）。 

仅在SUb初始化模式（代码6）时输入。 

 

35*  

 

固定位置 

[0] mm/°/％ 

ESC  

 

输入固定（卡住）位置。 

从阀关位置向上的距离，仅在SUb初始化模式（代码6）时

输入。 

 

36*  

 

复位 

[OFF] RUN  

ESC  

 

复位全部参数到缺省值（出厂设定）。 

提示！设定为RUN之后，阀门定位器必须再次初始化。 

 

37  

 

阀位变送器 

Yes No  

 

仅显示，指明可选的阀位变送器是否已安装。 

 

38*  

 

感应报警 

[NO] YES  

ESC  

 

指明可选的感应式阀位开关（接近开关）是否已安装。 

 

39  

 

控制偏差e信息 

–99.9 至 999.9 ％ 

 

仅显示，偏离给定值的值(e = w–x)。  
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40  

 

开阀过渡时间信息 

0 至 240 s [0]  

 

仅显示，最小开阀时间在初始化时确定。 

 

41  

 

关阀过渡时间信息 

0 至 240 s [0]  

 

仅显示，最小关阀时间在初始化时确定。 

 

42  

 

自动-w 信息 

量程4至20 mA为 

0.0 至 100.0％ 

 

仅显示，对应于输入控制信号4至20 mA.  

 

43  

 

软件和硬件信息 

Xxxx  

 

仅显示，阀门定位器当前的固件（软件和硬件）版本号。 

 

44 

 

y 信息  

[0] OP  

0 至 100 ％  

MAX  

 

仅显示 

输出控制信号y基于行程范围以％显示，在初始化时确定。 

MAX：阀门定位器可达到的最大输出压力，见代码14、15
的说明。 

0P：阀门定位器完全排气，见代码14、15的说明。  
– – –；阀门定位器没有初始化。 

 

45 

 

电磁阀信息 

Yes  

No  

 

仅显示 

指明是否装有电磁阀。 

如果适配的电压接至集成电磁阀的端子，交替显示YES和 
和HIGH。 
若无电压（气动执行器排空、故障-安全动作位置，显示S

符号)，交替显示YES 和 LOW 。 

 

46* 

 

地址 

0 至 63 〔0〕 

ESC 

 

选择总线地址 

 

47* 

 

HART写保护 

YES [NO] 

ESC 

 

当激活写保护功能时，设备数据仅可读，不能通过HART通

信进行覆盖。 
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代码表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

自诊断 

d  诊断参数 

d0 当前温度 阀门定位器内部工作温度[℃] 

–55 至 125   

d1 最低温度  曾经出现低于20℃的温度。 

[20]   

d2 最高温度 曾经出现高过20℃的温度。 

[20]   

d3 零点校准次数 自最后一次初始化以来的零点校准次数。  

  

d4 初始化次数  已执行过的初始化次数。 

 

d5 零点限值 
用于零点监视的限值  

[5 ％]   

0.0 至 100.0 ％  

d6 缩写状态 缩写状态，由独立的状态整合。 

 OK：正常  C：需要维护 CR：要求维护 

 B：维护报警   I：功能检查 

 

d7 启动基准运行 

[OFF]  

ON  

ESC  1  

 

触发基准运行功能：驱动信号（阀门定位器输出控制信号）

y的静态和迟滞性。 

基准运行仅可在手动操作时激活并使控制阀走过全行程， 

如果以后EXPERT+被激活，必须绘制基准曲线以实现诊断功

能。  

 

d8 激活EXPERT+  
输入用于EXPERT+的激活代码。 

 成功激活后在d8上出现YES。 

 

48  
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代码表  

 

 

出错代码– 检查处理 激活缩写状态报警，出现Err提示 

初始化错误 

(按相应分类的缩写状态显示)  

 

x < 范围  

 

测量信号值太大或太小，阀位反馈测量传感器已到机械限

位。 

• 连接销钉位置不对。  

• NAMUR连接方式的托架弯板松动或阀门定位器没有对中。 

• 连接板装配不正确。 

 

50  

检查处理 
检查装配和连接销钉位置，设定操作模式从SAFE到MAN和对

阀门定位器重新初始化。 

 

x > 范围  

 

传感器测量量程太小。 

• 连接销钉位置不对。 

• 错误的反馈杆。 
在阀门定位器传动轴上小于转角11°应报警。低于6°转角

则取消初始化。 

 

51  

检查处理 检查装配和对阀门定位器重新初始化 

 

装配 

 

• 阀门定位器装配不对 

• 在NOM初始化模式没有达到额定行程/转角(代码5)或SUb
（不考虑公差）初始化模式。 

• 机械或气动部分出错，如所选反馈杆错误或气源压力太
小造成达不到阀位或气动部分故障。 

 

52  

检查处理

检查装配和气源压力。阀门定位器重新初始化。 

在某些情况下，输入实际连接销钉位置和在MAX执行初始

化，可以检查最大的行程/转角。 

在初始化完成后，代码5指出达到的最大行程/转角。 

 

初始化时间 >  

 

初始化过程时间太长，阀门定位器返回上一个操作模式。 

• 气路无压力或有泄漏。 

• 在初始化期间气源故障。  

 

53  

检查处理
检查装配和气源，对阀门定位器重新初始化。 
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代码表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

初始化–电磁阀 

 

1) 装有电磁阀(代码45 = YES)和没连接或连接不正确造成

气动执行器压力建立不起来。当试图对阀门定位器初始

化时出现信息。 

2) 如果尝试从故障-安全动作位置（SAFE)初始化。  

 

54  

检查处理 
对于1) 检查连接和电磁阀激励电压。代码45 高/低 

对于2) 用代码0设定到MAN操作模式，对阀门定位器初始化  

 

过渡时间 <  

在初始化期间确定的气动执行器过渡时间太短，阀门定位

器不能实现最优化。  

 

55  

检查处理 
按5.2节所述检查输出气量限制的设置，阀门定位器重新初

始化。 

 

连接销钉位置 

 

初始化被取消，需要在所选的NOM和SUb初始化模式里输入

连接销钉位置。 

 

56  

检查处理
使用代码4输入连接销钉位置，使用代码5输入额定行程/转

角，阀门定位器重新初始化。  

 

操作错误 (按相应分类的缩写状态显示) 

 

控制回路 

 

在故障报警接点的附加信息 

 

控制回路故障，控制阀在控制变量容许时间（代码19 公差

带）内没反应。 

• 气动执行器被机械固住 

• 阀门定位器的装配被拖迟  

• 气源不够 

 

57  

检查处理 检查装配 

 

零点 

 

零点错误。阀门定位器安装位置/连接移动或控制阀阀内件

磨损特别是软密封阀芯。 

 

58  

检查处理
检查控制阀和阀门定位器的安装，如果没问题，用代码6进

行零点校准（见58页第5.8节）  

 

自动校正 

 

在阀门定位器的数据范围内出现错误，自监视功能认出并

自动纠正。 

 

59  

检查处理 自动 
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代码表  

 

 

 

 

重大错误  

 

故障报警接点上附加信息!  

 

与安全相关的数据中发现出错，不能自动校正。这可能是

电磁（EMC）干扰。 

控制阀移动到故障-安全动作位置。 

 

60  

检查处理 用代码36复位。重新初始化阀门定位器。 

硬件错误 (按相应分类的缩写状态显示)  

 

x 信号 

 

 

故障报警接点上附加信息! 

 

对于气动执行器的测量值的检测已失败，导电元件已经损

坏。 

阀门定位器继续以紧急模式运行，但需要尽快进行更换。 

在显示上示出紧急模式，闪动控制符号和用4个横线替代阀

位显示。 

有关控制说明： 

如果测量系统失败，阀门定位器仍在可信赖状态。阀门定

位器切换到紧急模式，此时阀位不再准确控制，阀门定位

器继续依照输入控制信号工作，使生产过程保持安全状态。  

 

62  

检查处理 将阀门定位器返回SAMSON AG修理。 

 

w 太小  

 

输入控制信号比4 mA (0 %)小很多；阀门定位器的电源不

是标准的。 

在阀门定位器上用显示闪动的 LOW 来表示这个状态。  

 

63  

检查处理 
检查输入控制信号。 

如果需要，电流源下限不要低于4 mA。 

 

i/p 转换器 (y)  

 

i/p 转换器电路被中断。.  

 

64  

检查处理 

 

不能处理，阀门定位器返回SAMSON AG进行修理。 
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代码表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

错误附录   

 

硬件  

故障报警接点上附加信息! 

 

发生硬件错误，阀门定位器移动到故障-安全动作位置。 

 

65  

 
检查处理

证实错误并返回自动操作模式，或进行复位及重新初始化。

如果还不行，将其返回 SAMSON AG 修理。 

 

数据存储器 

故障报警接点上附加信息! 

 

数据不能写入到数据存储器， 

如当写入数据偏离读出数据，控制阀移动到故障-安全动作

位置。 

 

66  

检查处理 阀门定位器返回 SAMSON AG 修理。 

 

测试计算 

故障报警接点上附加信息! 

 

用测试计算手段监视阀门定位器硬件。  

 

67  

检查处理 证实错误，如果这样还不行，返回 SAMSON AG 修理。  

数据出错  

 

控制参数 

故障报警接点上附加信息! 

 

控制参数出错。 

 

68  

检查处理 证实错误，进行复位及阀门定位器重新初始化。  

 

电位器参数 

故障报警接点上附加信息! 

 

数字电位器的参数出错。 

 

69  

检查处理 证实错误，进行复位及阀门定位器重新初始化。 

 

校准 

故障报警接点上附加信息! 

 

在产品校准数据中出现错误，按缺省值运行。 

 

70  

检查处理 阀门定位器返回 SAMSON AG 修理。  

 

通用参数 

 

控制的非临界状态参数出错。 

 

71  

检查处理 证实错误，检查和如果需要再设定所需参数。 
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代码表  

 

 

 

 

 

 

 

 

启动参数 

 

启动参数出错。 

 

72 

检查处理 证实错误，进行复位及阀门定位器重新初始化。 

内部设备出错 1 内部设备出错。  

73 

检查处理 阀门定位器返回SAMSON AG修理。 

HART参数 控制的非临界状态HART参数出错， 
 

74 

检查处理
证实错误。 

检查和若需要，重新设定所需的参数 

信息参数 控制的非临界状态参数出错。  

75 

检查处理
证实错误。 

检查和若需要，重新设定所需的参数 

 

非紧急模式 

 

 

 

阀门定位器行程测量系统自监视功能（见代码62）。 

受控的紧急模式不能用在某些气动执行器，如双作用气动

执行器。对此，当测量出错时阀门定位器移动到故障-安全

动作位置。在初始化期间，阀门定位器检查气动执行器是

否具有这种功能。 

 

76 

检查处理
仅是报告，如果需要，进行确认。  

不需要进一步的工作。 

 

程序加载出错 

 

 

 

故障报警接点上附加信息! 

 

对于施加输入信号之后第一次设备启动操作时，它进行自

测试(交替显示tEStinG)。  

如果设备加载程序与阀门定位器不符，控制阀移动到故障-

安全动作位置。不可能通过操作阀门定位器使控制阀再次

离开这个位置。  

 

77 

检查处理 
中断电流源并再次启动阀门定位器。否则，将阀门定位器

返回SAMSON AG修理。  

选项参数 选项参数出错。  

78 

检查处理 将阀门定位器返回SAMSON AG修理。 

 

79 

 

诊断报警 

  

 

如果在代码48成功激活了 EXPERT+，在EXPERT+ 扩展诊断

中产生的报警。  
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代码表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

诊断参数  

 

控制非临界状态出错。  

 

80  

检查处理 查找错误，检查和如果需要，启动新的基准运行。 

 

81  

 

基准曲线 

 

在绘制驱动信号（阀门定位器输出信号）y的基准曲线－静

态/迟滞性时出错。  

• 基准运行被中断  

• 驱动信号y基准曲线－静态或迟滞性没有被采用。  
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13.1  概述 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SAMSON 提供包含 TROVIS-VIEW 组态和操作

界面安装程序的 CD-ROM。 

 

插入 CD=ROM 启动安装程序，一旦插入，通

常由操作系统配置自动启动 CD-ROM 的安装

程序。 

如果没有自动启动安装程序，为安装

TROVIS-VIEW，在 CD-ROM 的根目录下双击

setup.exe，并按照屏幕上的提示和安装程

序进行。 

 

在CD-ROM的根目录中的readme.txt文件中

规定了对系统的要求。 

 

TROVIS-VIEW 的操作界面可以用于不同的

SAMSON 设备，注意安装程序也提供选择安

装演示模块。为了使用软件不受限制，需要

按下面说明进行软件激活： 

在安装后，将出现对话框，提示您在最初的

CD-ROM 首页上找到并确认 CD 键，一旦按下

正确的 CD 键和启动激活过程，将自动产生

所需的代码。激活对话框显示出现的请求代

码，并上网互联至 SAMSON 服务器到显示出

13  使用 TROVIS-VIEW 软件设定

－参数表 

现唯一的激活代码。将这个激活代码输入

到 TROVIS-VIEW 的激活对话框上，此时软

件将在已购买范围内不受限制地使用。 

 

为能与 PC 通讯，使用带串口适配器的

SAMSON 连接电缆（订货号 1400-7700）连

接到阀门定位器的串行接口（5针插座）。 

 

在由 TROVIS-VIEW 组态的阀门定位器设

定，可以在现场经 SAMSON 连接电缆直接

传送至阀门定位器上，这种在线连接可读

出任何输入的设定以及提供自诊断功能。 
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13．2  启动 TROVIS-VIEW 和进行基本

设定 
 

不管是否连接阀门定位器，都可进入

TROVIS-VIEW 操作界面进行设定，当连接阀

门定位器时，可覆盖从阀门定位器上传的数

据。 

 

没有连接阀门定位器时，操作界面显示缺省

设定，或者在 File 菜单选择 Open 加载和写
入已存的 TROVIS-VIEW 文件。 

 

点击在右上角按钮工具条上的符号建立与阀

门定位器的连接： 

 

    从阀门定位器上传数据并显示在操作界

面 
 

     

    从操作界面下传全部设定至阀门定位器

    下传个别参数到阀门定位器，打开相应

的 drop-down 菜单，选择 Write 可将正
确的参数下传加载（见第 13.3 节）。 

 

    阀门定位器为在线模式，在蓝色条右上

角用 TROVIS-VIEW 3 图标指明。 

 

 

    阀门定位器为离线模式。 

 

 

 

也可以在 Device 菜单中激活列出的功能。
 

 

 

使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表 
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  使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表  

 

 

1. 启动 TROVIS-VIEW 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在浏览菜单中通过激活或取消功能获得所需的设定。 

 

在趋势浏览器被激活后，将在线模式的阀门定位器循环上传的全部操作数据以图表方式表

示。 

在图表上单击右键，编辑图表格式或将记录器数据拷贝到一个文件。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. 在 Options 菜单上选择所需的语言。 
   除了在线模式，可在任何时候更改已选择的语言。 
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使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表 

 

 

3. 在 Options 菜单选 Communication 
   （通信）和选择通信设定。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. 单击 Port setting 并选择接口 
   及服务器设定。 

 

 

 

 

5. 在 File 菜单中选择 Convert 以选择 
   阀门定位器的固件版本。 

   它必须与上部蓝条中显示的版本一致。 

 

 

 

 

6. 如果需要，在 Edit 菜单 Customer Data 
   输入更多的有关装置的详细资料。 

 

 

 

 

 

 

 

 

7. 在 Edit 菜单中选择 Load Factory Defaults（加载出厂缺省值），上传缺省设定值到操
作界面。 
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13.3  设定参数 
 

单击左边所列文件夹之一，打开相应参数的设定窗口。将鼠标箭头放在参数名字上打开有

关该参数的提示信息。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

双击该参数打开窗口，可以修改该参数。 

 

右击该参数弹出下拉菜单，可进一步编辑选择。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

所有文件夹中的参数列在下面的参数表中。 
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使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表 

 

 

13.4  参数表 
 

参数  数值  
缺省 

设定  

说明  

代码说明参照第12部分 

识别–操作单元 

位号TAG 最大32个字符  

长位号   
工作单元的识别位号 

总线地址  0  代码 46  

描述    

信息   

文本区域1至5    

自由地使用文本区域 

阀门定位器系列号 
  

阀门定位器的系列号 

阀门定位器产品号 
 

3730-3 xxx 阀门定位器的制造厂型号 

固件版本   x.xx  设备当前的固件版本，代码43  

自诊断级  EXPERT   

最终装配号 0...16777215  0  为明确识别全部现场设备而指定的号  

日期 (日)  1...31  1  

日期 (月)   January  

日期 (年)  1900...2155  2003  

可以键入日期，存储在阀门定位器中 

检验证书 

  

表明阀门定位器可以用于危险区域 

引导数  5 

所需的引导数 5…20 5 

要求同步的字节数 

 

HART版本 

 

 

 

  

5 

 

指明阀门定位器支持的HART规格的版本 
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使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表  

 

 

识别–阀门定位器 

设备型号   3730-3  指明准确的阀门定位器型号  

识别–阀门定位器–气动执行器   

型号识别 

气动执行器  

  已安装阀门定位器的气动执行器的制造厂

ID号  

气动执行器型式 
单作用  

双作用 
单作用 气动执行器带或不带弹簧复位机构 

装配连接 集成/NAMUR  集成（直接安装） 定义阀门定位器在控制阀上的装配连接 

气动继动器 不带/带 不带  气动继动器（booster）  

气动执行器尺寸 60...5600  240 cm²  气动执行器有效膜片面积或活塞面积 

信号压力下限 0.0...6  0.2 巴 气动执行器工作范围起始值 

信号压力上限 0.0...6  1.0 巴 气动执行器工作范围终点值 

气源压力 0.0...6  6.0 巴 压缩空气网络的气源压力 

识别– 阀门定位器– 控制阀 

型号识别 

控制阀 
  已安装阀门定位器的控制阀的制造厂 ID 号 

流动方向  
流开 (FTO) 

/ 流关(FTC)  
流开 (FTO)  表明过程介质流经阀芯的方向  

填料 

可调整/  

自调整/  

波纹管密封  

自调整 阀杆密封 

金属密封/  

金属研磨/  

软密封/  

阀芯阀座密封  

(泄漏等级)  

镍密封  

金属密封  阀芯阀座密封型式  

压力平衡 

不带/  

带 (PTFE)/  

带(石墨)  

不带 压力平衡阀芯用于克服不平衡力 
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参数 数值 缺省值 说明 

流量特性 

线性30:1/  

等百分比30:1/ 线

性50:1/  

等百分比50:1/  

其它 

线性50:1  控制阀特性：控制阀行程对应流量 

控制阀尺寸标准 DIN/ANSI  DIN  控制阀尺寸按照DIN或ANSI标准  

公称通径 DN  8...2100  50  公称通径 mm(DIN)或英寸(ANSI)  

Kvs 流量系数 
0.0001... 

20000.0000  
1.0000 Kv 控制阀流量系数 

Kvs 单位 Kv/cv  Kv  流量系数,米制单位(Kvs)或美制单位(cv)  

控制阀阀座直径 2.0...500.0  6.0 mm  控制阀阀座孔径 

识别– 阀门定位器– 附加组成 

电磁阀   代码 45  

阀位变送器  代码 37  

感应式阀位开关 装有/ 没装 

没装 

代码 38  

操作单元  

HART写保护  没有写保护 代码 47 

启动带缺省设定   代码 36 

阀门定位器–操作模式 

当前操作模式 
  

指明当前设备所用的操作模式 

目标操作模式 

自动/  

手动/故障-安全动

作位置 

自动  代码 0  

阀门定位器–过程数据 

输入控制信号 

（给定值）w  
代码 42  

  

 

 

 

显示当前的过程变量 

  
当前阀位 受控变量 

（阀位）x  
  

 

控制偏差 e 

 

  

相对目标阀位的偏差(e = w – x) 
 

 

输出控制信号 y 

 

 在设备初始化后，以％指示输出控制信号y对

应于行程范围。, 
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状态   

 

缩写状态 

  

阀门定位器的概括状态。 

缩写状态由多个状态产生。 

  缩写状态可以有如下状态： 

  

  

  

  

  

无报警  

 

 

需要维护  

 

 

要求维护 

 

 

维护报警 

 

 

功能检查 

   

缩写状态“需要维护”和“要求维护”在阀门定

位器上也用    显示。 

缩写状态“维护报警”引起显示出现    故障报

警符号。  

故障存在 故障报警接点的状态 

(故障报警接点)   

阀位开关状态A1  阀位开关A1的输出状态  

X降到A1下  指明受控变量（阀位）x是否低于 A1的限值。  

阀位开关状态A2  阀位开关A2的输出状态  

X超过A2 指明受控变量（阀位）x是否超过 A2的限值。  

运行状态 指明当前的内部控制状态 

  

 

温度 

显示和报警 

 

当前的阀门定位器内温度 
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参数 数值 缺省值 说明  

阀门定位器– 输入控制信号 

作用方向 
增加/增加 >> 

增加/减少 <>  
增加/增加>> 代码 7  

输入控制信号下限 0.0...75.0 %  0.0 %  代码 12  

输入控制信号上限 25.0...100.0 % 100.0 %  代码 13  

确认小于w的最终

阀位  
On/Off  On  代码 14  

W最小时的最终阀

位 
0.0...49.9 %  1.0 %  代码 14  

确认大于w的最终

阀位  
On/Off  Off  代码 15  

W最大时的最终阀

位 
50.0...100.0 % 100.0 %  代码 15  

所需开启过渡时间  0...240 s  0 s  代码 21  

所需关闭过渡时间 0...240 s  0 s  代码 22  

阀门定位器– 工作范围  

行程范围/转角范

围的起始值 
0.0...12.0 mm 0.0 %  代码 8  

行程范围/转角范

围的终点值 
3.0...15.0 mm 100.0 %  代码 9  

使能行程/转角低

限 
On/Off  Off  代码 10  

行程/转角低限 0.0...49.9 %  0.0 %  代码 10  

使能行程/转角上

限 
On/Off  On  代码 11  

行程/转角上限 50.0...120.0 % 100.0 %  代码 11  
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阀门定位器– 特性   

 

线性  代码 20  

等百分比 

反向等百分比 

 

SAMSON 蝶阀 

线性 

等百分比. 

 

VETEC旋塞阀 

线性 

等百分比. 

 

圆缺球阀 

 线性 

等百分比. 用户定义特性的曲线，加载和存储特性 

 

特性选择 

 

 

 

 

 

 

用户定义 

 

线性 

在下一页见举例.  

特性形式   用于用户定义特性的描述文本 
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用户定义特性的举例： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  在 Characteristic selection（特性选择）中选择用户定义特性。 
  双击 Edit、Open 或 save characteristic 打开可以编辑特性的窗口。 

  用右键击 characteristic 按键打开和保存特性。 
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参数 数值 缺省值 说明  

阀门定位器–性能  

必需的比例作用系数 

KP (步长)  
0...17  7  代码 17  

比例作用系数 

KP (步长)  

  
代码 17  

必需的微分作用时间

TV (步长)  
Off/1/2/3/4  2  代码 18  

  代码 18  微分作用时间 

TV (步长)    

阀门定位器– 故障-安全动作  

故障-安全动作位置  关闭  在气源/辅助能源故障时或设备启动初始

化期间引起的气动执行器的故障-安全动

作。 

初始化时由滑动开关位置确定(见第5.1

节).  

双作用气动执行器，故障-安全动作位置仅

与辅助能源故障有关。当气源故障时，阀

位不确定  

阀门定位器– 出错控制 

允差值 0.1...10.0 %  5.0 %  代码 19  

迟延时间  0...9999 s  30 s  用于控制回路监视的复位标准。 

在超出延迟时间和系统偏离不在容许的公

差带内时发出控制回路出错。  

总的控制阀行程  1  代码 23  

1 000 000  代码 24  
总的控制阀行程限值 

1000...  

990 000 000    

报警代码 代码 25  

  

  

  

  

 

A1导通/高 

A2导通/高 

 

 

 

 

 

  

 

A1导通/高  

A2不导通/低 

 

A1不导通/低 

A2不导通/低 

 

A1导通/高 

A2导通/高 

 

A1不导通/低 

A2导通/高 
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确认A1限值  On/Off  On  代码 26  

A1限值  0.0...100.0 % 2.0 %  代码 26  

确认A2限值  On/Off  On  代码 27  

A2限值  0.0...100.0 % 98.0 %  代码 27  

故障报警带 “功能

检查”缩写状态 

Yes/No  Yes  代码 32  

故障报警带“维护

报警“或“需要维

护”缩写状态s  

维护报警和需要

维护  

维护报警 代码 33  

零点限值  0.0...100.0 % 5.0 %  用于零点监视的限值 

阀门定位器– 出错控制 – 分类记录 

缩写状态出错报警 

 

提示!  

每个出错报警指定一个状态。 

按低优先权开始的顺序放置可能的状态： 

 

需要维护                          低优先级 

 

 

要求维护 

 

 

维护报警 

 

 

功能检查                          高优先级 

 

 

无报警                            报警不加到缩写状态 

 

 

 

设备呈现的故障报警由最高优先权决定显示的缩写状态。 

在阀门定位器上，缩写状态“需要维护”和“要求维护”也用   显示。 

缩写状态“维护报警”导致故障报警符号   显示出现。 
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x > 范围  代码 50  

∆x < 范围  代码 51  

装配连接 代码 52  

初始化时间超 代码 53  

初始化/电磁阀  代码 54  

过渡时间没达到 代码 55  

连接销钉位置 代码 56  

控制回路 代码 57  

零点 代码 58  

自动校正 代码 59  

X信号 代码 62  

W太小 代码 63  

控制参数  代码 68  

电位器参数 代码 69  

校准参数 代码 70  

通用参数 代码 71  

内部设备出错1  代码 73  

HART参数 代码 74 

参数信息 代码 75  

非紧急模式 代码 76  

可选参数  代码 78  

超出总的行程 故障发生决定缩写状态  

温度<–40 ℃  在运行时温度降至低于–40℃ 

 

温度> 80 ℃ 

 

 

 

对于每个报警确定独立状态 

 

符号 

 

 

报警不添加到缩写状态 

 

 

 

符号 

 

 

用于需要维护和要求维护 

 

 

 

符号 

用于维护报警 

 

 

 

 

或符号 

 

 

用于功能检查 

 

在运行时温度高于+80℃ 

 



 

 
 
  102    EB 8384-3 ZH 2007 年 3 月版    

使用 TROVIS-VIEW 软件设定－参数表 

 

 

阀门定位器– 启动   

读数方向  
气动连接 

右侧/左侧 

气动连接 

右侧 
代码 2  

 

Off  

 

代码 4  

 

连接销钉位置 

Off 

17/25/35/50/ 

70/100/200 mm 

90°  
  

初始化模式 

工作行程范围 

最大行程范围 

手动行程调整 

替代 

最大行程范

围 
代码 6  

 

压力限制 
Off 1.4/2.4 

/3.7 巴 

 

Off  

 

代码 16  

 

确定工作范围 

 

  

代码 5  

 

最小开启过渡时间 

 

  

代码 40  

 

最小关闭过渡时间 

 

  

代码 41  

   

在气源/辅助能源故障时或设备启动初始化期间

引起的气动执行器的故障-安全动作。 

在初始化时由滑动开关位置确定(见第5.1节).  

 

 

故障-安全动作 

 

 

 

 

 

 

  双作用气动执行器，故障-安全动作位置仅与辅

助能源故障有关。当气源故障时，阀位不确定 

阀门定位器– 启动– 初始化  

 

初始化模式 
工作行程范围 

最大行程范围 

手动行程调整 

替代 

最大行程范

围 

 

代码 6  

设备已初始化  设备初始化的状态  

初始化 

 启动初始化过程。 

首先将需要初始化的阀门定位器设定初始化模

式参数  
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初始化状态  初始化过程运行的状态 

取消初始化 
 运行的初始化过程被取消，控制阀一旦到故障-

安全动作位置。  

自动 自动 代码 0  

手动   目标操作模式 

SAFE    

当前操作模式  指明当前的阀门定位器操作模式 

初始化出错 

x > 范围 代码 50  

∆x < 范围 代码 51  

附件 代码 52  

初始化时间超 代码 53  

初始化/电磁阀 代码 54  

过渡时间太短 代码 55  

连接销钉位置 代码 56  

非紧急模式 

 

 

 

 

 

 

报警 

代码 76  

阀门定位器– 启动– 替代 

Sub模式初始化    

   
指明替代初始化(sub模式)是否在执行 

关闭方向  代码 34  

  
逆时针方向 

 

固定阀位  0.0 %  代码 35  

阀门定位器– 维护   

启动零点校准   

零点校准    零点校准状态 

初始化状态   初始化过程运行状态 

取消初始化   运行的初始化过程被取消，控制阀一旦到故障-

安全动作位置。 

目标操作模式 自动 

手动 

SAFE  

自动 代码 0  

当前操作模式   指明阀门定位器当前操作模式 
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阀门定位器– 仿真 

报警试验A1    代码 28  

报警试验A2    代码 28  

报警试验A3 (故障

报警输出)  

  代码 28  

自诊断 

设定自诊断级  Expert   

 

当前操作模式 

  

自动 

 

指明阀门定位器当前操作模式 

自诊断– 报警状态   

状态   

缩写状态 报警符号 
概括的缩写状态。 

由不同状态产生。 

运行时间计时器 自第一次初始化以来的时间。  

设备在闭合回路中 自第一次初始化以来在闭合回路的时间 

自最后初始化以来

的设备切换 
自最后初始化以来的时间 

自最后初始化以来

设备在闭合回路 
自最后初始化以来设备在闭合回路的时间 

 

出错  

(故障报警输出)  
故障报警输出的状态 

电磁阀状态 电磁阀（可选件）的状态 

显示或状态 

故障-安全动作位

置 

在气源/辅助能源故障时或设备启动初始化期间

引起的气动执行器的故障-安全动作。 

设备已初始化 设备初始化的状态 

  

缺省设定的启动执

行 
指明是否在缺省设定下启动执行 

  

本机操作激活 本机操作是激活的 

组态修改 

  

设备状态位组态修改的状态 
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零点校准此时 自最后初始化以来零点校准次数 
  

初始化次数 完成初始化的次数 

 

零点限值  

  

 

零点监视的限值  

操作    

控制回路  代码 57  

零点 代码 58  

自动校正 代码 59  

重大错误 代码 60  

W太小 代码 63  

报警 超出总的阀行程 总的阀行程限值的状态 
 

超温 
 

诊断分析产生的状态报警 

硬件 

x-信号 代码 62  

i/p 转换器 代码 64  

硬件 代码 65  

数据存储器 代码 66  

控制计算 代码 67  

程序加载出错  

报警 

代码 77  

初始化  

x 范围  代码 50  

∆x < 范围 代码 51  

装配连接  代码 52  

初始化超时间 代码 53  

初始化/电磁阀 代码 54 

过渡时间太短 代码 55 

连接销钉位置 代码 56  

 

 

 

 

 

 

 

 

报警 

 

非紧急模式 
 

 

代码 76  
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数据存储器  

控制参数  代码 68  

电位器参数 代码 69  

 

校准参数 代码 70  

通用参数 代码 71  

报警 内部设备出错1  代码 73  

HART参数 代码 74 

信息参数 代码 75  

可选参数  代码 78  

 

代码 80  
自诊断参数 

  

温度  

最低温度 在阀门定位器上记录的最低温度 

最高温度  在阀门定位器上记录的最高温度 

 

最低温度 

(时间)  
在阀门定位器上记录的最低温度运行时间 显示  

 
最高温度  

(时间)  
 

在阀门定位器上记录的最高温度运行时间 

自诊断– 状态信息– 数据记录器 

 

报警 

(1)至(30)  

 

自第一次初始化以

来 

 

报警 

 

阀门定位器发出的报警记录 

 

 

每个报警的运行小时记录 

自诊断– 状态报警 –复位  

复位绝对总行程 绝对总行程的计数器复位到 0  

复位缺省值标志 设定缺省值标志为0  

 

复位设备设定修改 

复位相应的报警 

 

复位设备状态位设备设定修改  
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复位初始化出错 

复位 x > 范围  代码 50  

复位 ∆x < 范围  代码 51  

复位装配连接 代码 52  

复位初始化超出 代码 53  

复位初始化/ 电磁

阀 
代码 54  

复位过渡时间太短 代码 55  

复位连接销钉位置 

复位相应的报警 

代码 56  

复位操作出错 

复位零点 代码 58  

复位自动校正 
复位相应的报警 

代码 59  

复位硬件出错 

复位硬件 代码 65  

复位控制计算 
复位相应的报警 

代码 67  

复位数据出错  

复位控制参数 代码 68  

复位电位器参数 代码 69  

复位通用参数 代码 71  

复位HART参数 代码 74 

复位可选参数 代码 78  

复位自诊断参数 

复位相应的报警  

代码 80  

复位统计信息 

复位数据记录器  
 

删除在数据记录缓冲存储器的测量数据  
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尺寸 mm  

 

 

14  尺寸 mm 
 
             或连接板 

  压力表                             按 IEC 60534-6 装配连接              分体式 

  托架                                           反馈杆 mm               阀位传感器 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                        直接集成装配连接 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                      输出（38）  气源（9） 

 

       按 VDI/VDE 3845 

  装配连接到角行程气动执行器 
      装配反馈杆 2用于所有尺寸 

 

                                                                          输出 A1 

                                                                                   气源（9） 

 

 

 

 

 

  连接板 

   

                                                                   反向气动放大器   输出 A2 

                                                                    （可选） 
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